' FOUR-AXIS AERIAL |
DRONE INSTRUCTION
MANUAL

Thank you for purchasing our products. In order to use them properly and ensure
your safety, please read this instruction manual carefully before using the products,
and please keep them in a safe place for future reference.

1. REMOTE CONTROL FUNCTION KEYS & NAME DESCRIPTIO

1. High/low speed 2.360° flip

8. Right stick
(forward/backward/
left and right side flying)

|
7 Left stick __|

(ascend/descend/ |

turn left/turn right)

b 17‘ 3.Forward fine-tuning
) — 5.Right fly fine-tuning

' ‘;“ 4.Backward fine-tuning
4

9. Unlock/ |

One key take-off/ |
One key landing \

(Short press)/ =

Emergency stop

(Long press)

6.Left fly fine-tuning

10.Headless mode(short press)/

11.Power on/off One key return(Long press)

Serial Function keys /

Number| Names Function / Effect

1 High/low speed Adjust the aircraft left / right / forward / backward / left / right side fly speed.
2 360° flip This button is for 360 degree fiip function , control the aircraft achieve the 3D flip function.
. If the drone moves backward while hovering, press the forward trimming button,until the|
3 Forward trim drone stops moving backward.
4 Backs d tri If the drone moves forward while hovering, press the backward trimming button,until the|
ackward rim | grone stops moving forward.
5 T ight tri If the drone flies to the left while hovering, press the right sideward trimming button,until
urn right trim | the drone stops flying to the left.
. If the drone flies to the right while hovering, press the left sideward trimming button,until
6 Turn left trim the drone stops flying to the right.
7 Left stick Up/down, leftiright turn 360° rotation.
8 Right stick Forward/backward/left and right side flying

Unlock/One key
[e] take-off/Landing/
Emergency stop

Touch this key to unlock the aircraft and start the motor. Then touch this key to increase the heigh
of the aircraft. In normal flight, touch this key again and the aircraft will slowly land on the ground.
Long press this button to make the aircraft drop quickly.

10 Headless mode/

One key return Short press into Headless Mode ; Long press about 3 seconds into One key return function.

1 Power ON/OFF Dial left to turn off the remote control, dial right to turn on the remote control.

2. REMOTE CONTROL BATTERY INS

ION

2.1 Remove the battery cover from the back of controller (Fig. A)
2.2 Install 3 “AAA” batteries into the controller, make
sure to install batteries to their correct polarity. (Fig. B)

Do not mix old and new batteries or battery types. o |IE= .: °
2.3 Replace the battery cover S
Fig.A 3'AAA'Batteries(Not Included) Fig.B

3. DRONE LITHIUM BATTERY CHARGING INSTRU

3.1 Pull the lithium battery module out of the battery compartment of the drone.(Fig.C)

3.2 Plug the USB charging cable into the USB power socket, and then connect the other end to the charging socket of
the lithium battery module. When charging, the LED light is always on. When the charging is finished, the LED light
is off, and the charging time is about 90-120 minutes.(Fig.D)

3.3 After charging is complete, insert the lithium battery module into the battery slot as shown below.(Fig.E)

& Special note: Please fully charge the battery before flying.

& Low-pressure warning tips: When the drone enters the low-pressure alarm, the body light will flash slowly. At this

time, it indicates that the drone has been exhausted and needs to fly back immediately.

TIONS

Attention:
1.Make sure the voltage of the USB charger fits the local electricity supply.(Keep the battery in a cool place to avoid exposure)
2.The Charging plug will overheat if overcharged. Please stop charging immediately as it may cause damage to the battery.
3.Do not leave the battery aside when charging.
4.Do not use other chargers other than the one supplied in consideration of safety.
5.Recharge the battery 30 minutes later after flying, because the battery temperature could be too high when flying and
charging immediately could damage the battery.
(The drone needs to take out the battery when not in use and store it at 80% to extend battery life)
6.Do not leave the battery in the fire in consideration of safety.
7.Do not short circuit the battery. Do not leave the battery together with tiny medal parts in consideration of safety.

4. PRE-FLIGHT ENVIRONMENTAL REQUIREMENTS

Please choose an outdoor environment with no rain or snow, wind less than level 4. Please stay away from people, trees,
power lines, tall buildings, airports and signal towers.
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5. PREPARATION BEFORE FLIGHT

5.1 Drone frequency

1. Install the drone battery and the remote control battery, turn on the drone power switch, and the body lights up and then
put it on the level ground.

2. Turn on the remote control power switch, push the remote control throttle lever up and down, the body light becomes
steady, and the remote control is successful.
(Important note: the product must be operated in steps, otherwise it is easy to connect and control badly.)

(-

5.2 Calibration of gyroscope operation

After the drone and the remote control have successfully matched the frequency, the drone can be corrected, and the
throttle lever and the direction control lever are simultaneously hit to the lower right corner. At this time, the indicator light
of the drone flashes rapidly, and the indicator light is always on, and all the buttons of the remote controller are released.
The calibration is complete.

& Special Tips:If the drone takes off and flies, it can also be corrected by correcting the gyroscope.

& Note:Correction should be done at the horizontal level.

5.3 Drone unlock

When the aircraft is operated by the remote control, it needs to be unlocked to start, press the unlock button of the remote
control lightly (Fig.1), or push the left joystick of the remote control upward (Fig.2), then the four propellers will tum at the
same time at the same speed, which means the unlocking is successful. When the unlocking is completed, the aircraft can
be operated normally.

5.4 One key take off and landing
When the unlocking is completed, press the function button of the remote control (Fig. 3) again, the drone will automatically
rise to a height of about 1 meter to keep the altitude flying smoothly; when the button is used for the takeoff/landing icon, the
drone will automatically land slowly.
&Note:One key landing must land on a horizontal plane, because a fixed-height function landing on a horizontal

surface will cause the drone to fly and fly.

e drone wil ascend to the height of
bout 1 meter in any take-off point at
+ any altitude,

&Flighl step prompt: frequency(5.1) — gyroscope correction(5.2) — unlock(5.3) — one key take off/one key landing(5.4)

6. CONTROL METHOD

When the left joystick (throttle) is pushed
upward, the main wind blade speed increases
and the drone rises.

When the left joystick (throttle) is pushed
down, the main wind speed slows down and
the drone drops.

When the left/right lever (rudder) is pushed to
the left/right, the orbiter heads to the left/right.

When the right lever (rudder) pushes up/down,
the vehicle moves forward/back.

When the right lever (rudder) is pushed to the
left/right, the drone fuselage is tilted to the
left/right.

I, \When the drone is located 30CM above the ground, The Drone is not stable due to the influence of the eddy

!“ﬁ""ﬁ current, which is called "ground effect reaction”, and the height more lower the drone is,the greater the impact
", of the effect will be.

7. TRIMMING FUNCTION

If the drone does not push the rudder lever during flight and is still spinning or flying in the air, you can use the fine
adjustment function to adjust the rudder. The operation is as follows:
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If the drone moves backward while hovering, press the
forward trimming button ,until the drone stops moving
backward.

If the drone moves forward while hovering , press the
backward trimming button,until the drone stops moving
forward.

a

If the drone flies to the right while hovering, press the
left sideward trimming button ,until the drone stops
flying to the right.

If the drone flies to the left while hovering , press the
right sideward trimming button ,until the drone stops
flying to the left.

8. SPEED SWITCHING

Speed switching: “Di~" is the low speed mode, “Di~Di~" is the medium speed mode, and “Di~Di~Di" is the high speed
mode.(power on default low speed mode)

9. HEADLESS MODE
9.1 Startup and setup

In front of the drone when the power is turned on, the default is the front of the headless mode; if the impact or the front of
the flight is biased, please restart the drone and adjust to the direction you need to perform the frequency; after the

frequency is successful, the machine The head direction is the front of the headless mode. When the headless mode

button is pressed (Fig.4), the drone body light flashes and enters the headless mode.

9.2 Exit headless mode

Press the headless mode button again (the remote control emits a "Di~"), the body light turns on constantly, and the headless
mode is exited.

As shown in the above figure, in the headless mode state, no matter which direction the drone head is turned, the remote
control direction lever is pushed forward, and when the drone is turned on, the head moves in the direction of the head.

10. ONE KEY RETURN

When the drone is flying farther away, the drone can be recalled using the return function.

During the flight, long press the home button for 3 seconds to start the Return. After starting the home, the drone to the start
of the frequency of the end of the other side to return, the return process, the right joystick before and after the action or long
press the home key 3 seconds, cancel the Return.

11. ONE KEY EMERGENCY

When the drone collides during flight and cannot be controlled, please use the emergency stop function button to realize
the emergency stop. It is not available under normal conditions.

12. ONE AVOIDANCE

During the flight, if the aircraft is close to the wall or other obstacles in front, it will automatically avoid to a safe area of
about 1 meter, which is because the aircraft is turned on by default to open the obstacle avoidance function.

& Note: Under sunlight or strong light, under transparent and reflective objects such as glass, and under black objects,
the obstacle avoidance effect will become weak, or even lose its effect.

The drone can make a 360° flight through the rocker operation below.

In order to perform the tumbling function better, please ensure that the drone is fully charged and maintains a height of about
1.5 meters with the ground. It is best to operate the drone for tumbling during the ascent, so that it is easier to maintain the
height after the drone is tumbling. When the battery is low, the roll will show height or roll.

Please charge it in time to experience more flying fun.

13.1 360° flips on the left

Short press the flips button, then push
the right joystick to the left, and the
drone will turn 360° to the left.

13.2 360° flips on the right

Short press the flips button, then push
the right joystick to the right, and the
drone will turn 360° to the right.

13.3 Roll forward 360° flips

Short press the flips button,then push
the right lever up and the
corresponding front side of the drone
will turn 360°.

13.4 Roll back 360° flips

Short press the flips button,then push
the right lever down and the
corresponding side of the drone will
turn 360°.

4. MAIN BLADE |

Please unscrew the screws to open the fan blades and the connecting parts as shown in the figure below. Remove the
fan blades and replace them.

Make sure all propellers are installed in the correct orientation; if the installation is wrong, the aircraft will not be able to
fly normally.

~N

5. PROTECTION RING |
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1. The flying machine is equipped with 2 protective rings, which are divided into upper/lower parts. Assemble the protective
ring parts according to the diagram.

2. Complete the assembly to align the protective ring parts to the arm slot for docking. It is recommended that you install
the guards to prevent damage or damage to the rotor blades, and if you need to remove the protective ring, simply remove
it according to the diagram.

/A\ Note: These rotor guardrails are identical and can be mounted on any arm of the aircraft.

COMMON PROBLEM SOLVING GUIDELINES

Problems Reasons Solutions
No response to the drone 1.The drone and the remote are | 1 Re-frequency the drone and remote control(5.1)
. : not successful
indicator flicker 2.Low power 2.Charge the battery(3)

1.Insufficient battery power
2.Blade deformation

1.Charge the battery(3)

The drone blades turn but can't fly 2 Replace blade(14)

The drone vibrates badly Blade deformation Replace blade(14)

1.Blade deformation
2.Poor motor

Tweaked to the end but still
can't smooth the drone

1.Replace blade(14)
2.Replace the motor

The sensor is out of balance
because of the crash

After the aircraft is placed for 5-10 seconds, or by
correcting the gyroscope, it will be fine(5.2)

The drone was launched again
after the crash, but not stable

1. Clean up foreign objects rolled up by the blades|
2. Gently dial the blade upwards, restart and
correct the gyroscope and take off (5.2)

One motor does not turn Motor stuck

&Special note: The product has a function of air pressure and height, but it does not have a fixed point effect.
When it is not controlled in the air, the product will move slightly at the same height in the air.

17. NOTES

17.1 Please ensure that the battery power is sufficient and the remote distance will be affected when the battery is low.
17.2 If the batter power is not enough, it will not fly high enough or take off.
17.3 If the drones are broken and deformed, please repair them in time. If the rotors are broken and damaged,
they will not fly, or they will cause injury.
17.4 Please avoid crash or a serious collision, which can damage the drone or shorten the life of the Drone.
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. VIER-ACHSEN- |
LUFTDROHNE
" BETRIEBSANLEITUNG |

Vielen Dank, dass Sie unsere Produkte gekauft haben. Um sie ordnungsgeméaR zu verwenden und Ihre
Sicherheit zu gewahrleisten, lesen Sie bitte diese Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, bevor Sie die
Produkte verwenden, und bewahren Sie sie bitte an einem sicheren Ort zum spateren Nachschlagen auf.

1.REMOTE CONTR

1.Hohe/niedrige
Geschwindigkeit

8. Rechter Kniippel
(vorwarts/riickwarts/
links und rechts fliegen)

7. Linker Steuerkniippel
(aufsteigen/absteigen/

links drehen/rechts drehen) ‘ B Iii 3Vorwérts-Feinabstimmung

T 5.Feinabstimmung rechter Fliigel

(@)
I I%Atfeinabstimmung riickwarts

9. Entriegeln -
. geln/ Z 6.Feineinstellung des
Ein-Tasten-Start/ linken Fligels
Ein-Tasten-Landung
(kurz driicken) / 11. Strom ein/aus 11?4 HEalé'e.SS;(MDdUS
Not-Aus (lang driicken) ('urzes ruc ?”)/
Eine Taste zuriick
(langes Driicken)
Funkti Funktion / Wirkung
1 Hohe/niedrige Stellen Sie das Flugzeug links / rechts / vorwarts / riickwarts / links / rechts Seite fliegen
Geschwindigkei Geschwindigkei
2 360°spiegeln Diese Taste ist fiir 360-Grad-Flip-Funktion, steuern das Flugzeug erreichen die 3D-Flip-Funktion,
3 o Wenn sich die Drohne im Schwebeflug riickwarts bewegt, driicken Sie die Vorwarts-Trimm-Taste
Vorwartstrimmen | bic gie Drohne aufhért, sich riickwarts zu bewegen.
4 Riickwirts tri Wenn sich die Drohne im Schwebeflug vorwarts bewegt, driicken Sie die Riickwarts-Trimmtaste,
lckwarts trimmen | pi¢ gie Drohne sich nicht mehr vorwrts bewegt.
5 . Wenn die Drohne im Schwebeflug nach links fliegt, driicken Sie die rechte Seitwartstrimmtaste,|
Trimmung rechts drehen| pis die Drohne nicht mehr nach links fliegt.
6 - i Wenn die Drohne im Schwebeflug nach rechts fliegt, driicken Sie die linke seitliche Trimmtaste
Trimmung links drehen | pic die Drohne nicht mehr nach rechts fliegt.
7 Linker Kniippel Nach oben/unten, links/rechts drehen 360° Rotation.
8 Rechter Kniippel Vorwirts/Riickwérts/Links/Rechts fliegen.

Beriihren Sie diese Taste, um das Fluggerét zu entriegeln und den Motor zu starten. Beriihren

Eiﬂ::;ie'ls':;w Sie dann diese Taste, um die Hohe des Flugzeugs zu erhdhen. Beriihren Sie diese Taste im

9 Land Notst: Normalflug erneut und das Flugzeug landet langsam auf dem Boden. Driicken Sie diese Taste|
andung/Notstopp lange, um das Flugzeug schnell fallen zu lassen.

10 Headless-Modus/ Kurzes Driicken fiihrt in den Headless-Modus; langes Driicken nach ca. 3 Sekunden fiihrt zur

Ein-Tasten-Riickkehr One-Key-Return-Funktion.
Wahlen Sie links, um die Fernbedienung auszuschalten, wahlen Sie rechts, um die Fernbedienung

einzuschalten.

11 Strom ein/aus

2. EINBAU DER FERNBEDIENUNGSBATTERIE

2.1 Entfernen Sie die Batterieabdeckung auf der
Riickseite des Controllers (Abb. A). =
2.2 Legen Sie 3 "AAA"-Batterien in das Steuergerdtein, |« | = o
achten Sie dabei auf die richtige Polaritét der Batterien. =
(Abb. B) Mischen Sie nicht alte und neue Batterien
oder Batterietypen. Abb. A
2.3 Bringen Sie die Batterieabdeckung wieder an. 8

3"AAA"Batterien (nicht mitgeliefert) Abb. B

3. DROHNEN LITHIUM-BATTERIE LADEANLEITUNG

3.1 Ziehen Sie das Lithium-Batteriemodul aus dem Batteriefach der Drohne heraus (Abb. C).

3.2 Stecken Sie das USB-Ladekabel in die USB-Steckdose und verbinden Sie dann das andere Ende mit der Ladebuchse
des Lithium-Akkumoduls. Wahrend des Ladevorgangs leuchtet die LED-Leuchte immer. Nach Beendigung des
Ladevorgangs ist die LED-Anzeige ausgeschaltet, und die Ladezeit betragt ca. 90-120 Minuten (Abb.D).

3.3 Nach Abschluss des Ladevorgangs setzen Sie das Lithium-Batteriemodul wie unten gezeigt in den Batterieschacht ein (Abb. E).

/N\Besonderer Hinweis: Bitte laden Sie den Akku vor dem Flug vollstandig auf.
/N\Warnhinweise bei niedrigem Druck: Wenn die Drohne in den Niederdruckalarm eintritt, blinkt das Kérperlicht
langsam. Dies zeigt an, dass die Drohne erschépft ist und sofort zuriickfliegen muss.

Achtung:

1. stellen Sie sicher, dass die Spannung des USB-Ladegeréits mit der értlichen gungi i Sie den
Akku an einem kiihlen Ort auf, um eine Uberhitzung zu vermeiden).

2. der Ladestecker wird iiberhitzt, wenn er iiberladen wird. Bitte unterbrechen Sie den Ladevorgang sofort, da dies zu Schaden am
Akku fiihren kann.

3. Legen Sie den Akku beim Laden nicht beiseite.

4. Verwenden Sie aus Sic keine anderen L als das mitgelieferte.

5. Laden Sie den Akku nach dem Fliegen 30 Minuten spater auf, da die Temperatur des Akkus beim Fliegen zu hoch sein kénnte und
ein sofortiges Aufladen den Akku beschadigen konnte. (Die Drohne muss den Akku herausnehmen, wenn sie nicht in Gebrauch ist,
und ihn bei 80 % lagern, um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern).

6. lassen Sie den Akku nicht im Feuer liegen, um die Sicherheit zu gewahrleisten.

7. schlieBen Sie den Akku nicht kurz. Lassen Sie den Akku nicht zusammen mit winzigen Medaillenteilen, um die Sicherheit zu gewahrleisten.

4. ANFORDERUNGEN AN DIE UMGEBUNG VOR DEM FLUG

Bitte wéhlen Sie eine Umgebung im Freien, in der es nicht regnet oder schneit und in der der Wind nicht stéarker als Stufe

4ist. Bitte halten Sie sich von Menschen, Baumen, Stromleitungen, hohen Gebauden, Flughéfen und Signaltiirmen fern.

Wd— ()
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5.VORB ITUNG VOR DEM FLU

5.1 Frequenz der Drohne

1. Installieren Sie die Batterie der Drohne und die Batterie der Fernbedienung, schalten Sie den Netzschalter der
Drohne ein, und der Korper leuchtet auf, und stellen Sie ihn dann auf den ebenen Boden.

2. Schalten Sie den Netzschalter der Fernsteuerung ein, driicken Sie den Gashebel der Fernsteuerung nach oben und
unten, das Kérperlicht leuchtet auf und die Fernsteuerung ist erfolgreich.

(Wichtiger Hinweis: Das Produkt muss schrittweise bedient werden, da es sonst leicht angeschlossen und schlecht

gesteuert werden kann).
()

5.2 Kalibrierung des Gyroskopbetriebs

Nachdem die Drohne und die Fernsteuerung die Frequenz erfolgreich abgeglichen haben, kann die Drohne korrigiert
werden, und der Gashebel und der Richtungssteuerungshebel werden gleichzeitig in die untere rechte Ecke gedriickt.
Zu diesem Zeitpunkt blinkt die Anzeigelampe der Drohne schnell, die Anzeigelampe leuchtet immer, und alle Tasten
der Fernsteuerung werden losgelassen. Die Kalibrierung ist abgeschlossen.

&Besondere Tipps: Wenn die Drohne abhebt und fliegt, kann sie auch durch Korrektur des Gyroskops korrigiert werden.

/\ Hinweis: Die Korrektur sollte auf der horizontalen Ebene erfolgen.

5.3 Drohne entriegeln

Wenn das Fluggerat tiber die Fernbedienung gesteuert wird, muss es zum Starten entriegelt werden. Driicken Sie dazu
leicht auf die Entriegelungstaste der Fernbedienung (Abb. 1) oder driicken Sie den linken Joystick der Fernbedienung
nach oben (Abb. 2), dann drehen sich die vier Propeller gleichzeitig mit der gleichen Geschwindigkeit, was bedeutet, dass
die Entriegelung erfolgreich war. Wenn die Entriegelung abgeschlossen ist, kann das Flugzeug normal betrieben werden.

5.4 Start und Landung mit einer Taste

Wenn die Entriegelung abgeschlossen ist, driicken Sie die Funktionstaste der Fernbedienung (Abb. 3) erneut, die
Drohne steigt automatisch auf eine Hohe von ca. 1 Meter, um die Flughéhe gleichmaRig zu halten; wenn die Taste fiir
das Start-/Landesymbol verwendet wird, wird die Drohne automatisch langsam landen.

O\ Hinweis: Eine Tastenlandung muss auf einer horizontalen Ebene landen, da eine Landung mit fester Hohe auf

einer horizontalen Flache dazu fiihrt, dass die Drohne fliegt und fliegt.

¥ Die Drohne steigt an jedem Startpunk in beliebiger
¥ Hohe auf eine Hohe von etwa 1 Meter auf.

& Flugschrittabfrage: Frequenz(5.1) » Kreiselkorrektur(5.2) > Entriegeln(5.3) » eine Taste Start/eine Taste Landung(5.4)

10

3 Wenn der linke Joystick (Gashebel) nach oben gedriickt
wird, erhéht sich die Hauptwindgeschwindigkeit und
! die Drohne steigt. Wenn der linke Joystick (Gashebel)
Inach unten gedriickt wird, verlangsamt sich die

| Hauptwindgeschwindigkeit und die Drohne sinkt.

Wenn der linke/rechte Hebel (Ruder) nach links/rechts
gedriickt wird, bewegt sich der Orbiter nach links/rechts.

Wenn der rechte Hebel (Ruder) nach oben/unten
gedriickt wird, bewegt sich das Fahrzeug vorwarts/
zurlick.

| Wenn der rechte Hebel (Seitenruder) nach links/rechts
igedrhckt wird, wird der Rumpf der Drohne nach links/
| rechts gekippt.

/4

. Wenn sich die Drohne 30CM iiber dem Boden befindet, ist die Drohne aufgrund des Einflusses des
i Wirbelstroms nicht stabil, was als "Bodeneffektreaktion" bezeichnet wird, und je niedriger die Drohne ist,
desto groRer ist die Auswirkung des Effekts.

7. TRIMMFUNKTION

Wenn die Drohne wahrend des Fluges nicht auf den Ruderhebel driickt und sich trotzdem dreht oder in der Luft

fliegt, kdnnen Sie die Feineinstellungsfunktion verwenden, um das Ruder einzustellen. Die Bedienung ist wie folgt:

L 4

Wenn sich die Drohne im Schwebeflug vorwirts bewegt,
driicken Sie die Riickwarts-Trimmtaste, bis die Drohne aufhort,;  Wenn sich die Drohne im Schwebeflug nach hinten bewegt, driicken Sie
sich vorwirts zu bewegen.

die Vorwirts-Trimmtaste, bis die Drohne nicht mehr riickwarts fliegt.

a

Wenn sich die Drohne im Schwebeflug vorwarts bewegt, driicken Sie
Wenn die Drohne im Schwebeflug nach rechts fliegt, driicken Sie die linke
seitliche Trimmtaste, bis die Drohne nicht mehr nach rechts fliegt.

die Riickwartstrimmtaste, bis die Drohne aufhért, sich vorwéits zu
bewegen.

8. GESCHWINDIGKEITSUMSCHALTUNG

Geschwindigkeitsumschaltung: "Di~" ist der Modus fiir niedrige Geschwindigkeit, "Di~Di~" ist der Modus fiir mittlere
Geschwindigkeit und "Di~Di~Di" ist der Modus fiir hohe Geschwindigkeit (Standardmodus fiir niedrige Geschwindigkeit
beim Einschalten).

9. HEADLESS-MODUS

9.1 Starten und Einrichten
Vor der Drohne, wenn der Strom eingeschaltet ist, ist die Standardeinstellung die Vorderseite des kopflosen Modus; wenn der Aufprall

oder die ite des Fluges

ist, starten Sie bitte die Drohne neu und passen Sie die Richtung an, die Sie bendtigen,
um die Frequenz durchzufiihren; nachdem die Frequenz erfolgreich ist, die Maschine Die Kopfrichtung ist die Vorderseite des kopflosen

Modus. Wenn die Taste fiir den Headless-Modus gedriickt wird (Abb.4), blinkt das Licht der Drohne und geht in den Headless-Modus iiber.
9.2 Beenden des kopflosen Modus

Driicken Sie die Taste fiir den Headless-Modus erneut (die Fernbedienung gibt ein "Di~" aus), das Korperlicht schaltet sich konstant

ein und der Headless—Modus wird beendet.

Wie in der obigen Abbildung zu sehen ist, wird der Richtungshebel der Fernbedienung im kopflosen Modus unabhingig von der
Richtung, in die der Kopf der Drohne gedreht wird, nach vorne gedriickt, und wenn die Drohne eingeschaltet wird, bewegt sich der
Kopf in die Richtung des Kopfes.

10.EINE TASTE ZURUCK

Wenn die Drohne weiter weg fliegt, kann die Drohne mit der Riickkehrfunktion zuriickgerufen werden. Wahrend des
Fluges, driicken Sie lange die Home-Taste fiir 3 Sekunden, um die Riickkehr zu starten. Nach dem Start der Heimat, die
Drohne an den Anfang der Frequenz des Endes der anderen Seite zuriickzukehren, die Riickkehr Prozess, der rechte
Joystick vor und nach der Aktion oder lange driicken Sie die Home-Taste 3 Sekunden, brechen die Riickkehr.

11 EIN-TASTEN-NOTFALL

Wenn die Drohne wahrend des Fluges kollidiert und nicht mehr gesteuert werden kann, verwenden Sie bitte die
Not-Aus-Funktionstaste, um einen Notstopp durchzufiihren. Sie ist unter normalen Bedingungen nicht verfiigbar.

12.EINE AUSWEICHFUNKTION

Wenn sich das Flugzeug wéhrend des Fluges einer Wand oder einem anderen Hindernis nahert, weicht es automatisch

in einen sicheren Bereich von etwa 1 Meter aus, da die Hindernisvermeidungsfunktion standardmaRig aktiviert ist.

/A Hinweis: Unter Sonnenlicht oder starkem Licht, unter transparenten und reflektierenden Objekten wie Glas und
unter schwarzen Objekten wird die Hindernisvermeidungsfunktion schwach oder verliert sogar ihre Wirkung.

13. EINE TASTE 36

LIPS

Die Drohne kann durch die Wippenbedienung unten einen 360°-Flug machen.

Um die Tumbling-Funktion besser ausfiihren zu kénnen, stellen Sie bitte sicher, dass die Drohne vollstandig aufgeladen
ist und eine Hohe von etwa 1,5 Metern {iber dem Boden hat. Es ist am besten, die Drohne fiir das Tumbling wéhrend des
Aufstiegs zu betreiben, damit es einfacher ist, die Héhe nach dem Tumbling zu halten. Wenn der Akku leer ist, zeigt die

Rolle Hohe oder Rolle an. Bitte laden Sie ihn rechtzeitig auf, um mehr FlugspaR zu erleben.

13.1360°-Flips nach links

Driicken Sie kurz die Flips-Taste und dann
den rechten Joystick nach links, um die
Drohne um 360° nach links zu drehen.

13.2360°-Flips nach rechts

Driicken Sie kurz die Flips-Taste, dann den
rechten Joystick nach rechts, und die
Drohne dreht sich um 360° nach rechts.

13.3 Vorwirts rollen 360°-Flips

Driicken Sie kurz die Flips-Taste, dann
schieben Sie den rechten Hebel nach oben
und die entsprechende Vorderseite der
Drohne wird sich um 360° drehen.

13.4360°-Riickwartsrollen

Driicken Sie kurz die Flips-Taste, dann
driicken Sie den rechten Hebel nach unten
und die entsprechende Seite der Drohne
dreht sich um 360°.

14.EINBAU DER HAUPTFLUGEL

Losen Sie die Schrauben, um die Liifterfliigel und die Verbindungsteile zu 6ffnen, wie in der Abbildung unten dargestellt.
Entfernen Sie die Liifterblatter und setzen Sie sie wieder ein.

Achten Sie darauf, dass alle Propeller in der richtigen Ausrichtung eingebaut sind; bei falschem Einbau kann das
Flugzeug nicht normal fliegen.
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15. SCHUTZRINGMONTAGE
4 N
G J

1. Das Fluggerat ist mit 2 Schutzringen ausgestattet, die in Ober- und Unterteil unterteilt sind. Montieren Sie die
Schutzringteile entsprechend der Abbildung.

2. SchlieRen Sie die Montage ab, um die Schutzringteile auf den Armschlitz fiir das Andocken auszurichten. Es wird
empfohlen, die Schutzvorrichtungen zu montieren, um Schaden an den Rotorblattern zu vermeiden, und wenn Sie den
Schutzring entfernen miissen, nehmen Sie ihn einfach gemaR der Abbildung ab.

Hinweis: Diese Rotorschutzbiigel sind identisch und kénnen an jedem Arm des Flugzeugs montiert werden.

GEMEINSAME LEITLINIEN FUR DIE PROBLEMLOSUNG

Probleme Griinde Lésungen

1. die Drohne und die Fernbedienung| 1. die Frequenz der Drohne und der Fernsteuerung
sind nicht erfolgreich neu einstellen (5.1)
2.zu wenig Strom 2.den Akku aufladen(3)

Keine Reaktion auf das Flackern der
Drohnenanzeige

Die Fliigel der Drohne drehen sich,
aber sie kann nicht fliegen

Lunzureichende Akkuleistung
2.Deformation des Fliigels

1. den Akku aufladen (3)
2.ersetzen Sie das Blatt(14)

Die Drohne vibriert stark Deformation des Rotorblattes Klinge(14) auswechseln

Bis zum Ende optimiert, aber die Drohne|  1.Verformung des Rotorblatts
lasst sich immer noch nicht steuern 2.Schlechter Motor

L.ersetzen Sie das Blatt(14)
2.den Motor austauschen

Nachdem das Flugzeug fiir 5-10 Sekunden platziert|
wurde, oder durch oder durch Korrektur des
Gyroskops, wird es in Ordnung sein(5.2)

Die Drohne wurde nach dem Absturz|  Der Sensor ist durch den Absturz aus
wieder gestartet, ist aber nicht stabil| ~ dem Gleichgewicht geraten

1.von den Fliigeln aufgerollte Fremdkérper entfernen|
2.Wahlen Sie das Blatt sanft nach oben, starten Sie
neu und das Gyroskop korrigieren und abheben (5.2)

Ein Motor dreht sich nicht Motor klemmt

& Besonderer Hinweis: Das Produkt hat eine Funktion des Luftdrucks und der Hohe, aber es hat keinen Fixpunkteffekt.
Wenn es nicht in der Luft kontrolliert wird, bewegt sich das Produkt leicht in der gleichen Héhe in der Luft.

17. HINWEISE

17.1 Bitte stellen Sie sicher, dass die Batterieleistung ausreichend ist, da die Fernsteuerungsreichweite bei niedrigem Batteriestand
beeintrachtigt wird.

17.2 Wenn die Batterieleistung nicht ausreicht, kann die Drohne nicht hoch genug fliegen oder abheben.

17.3 Wenn die Drohnen kaputt und verformt sind, reparieren Sie sie bitte rechtzeitig. Wenn die Rotoren gebrochen und beschédigt
sind, werden sie nicht fliegen oder Verletzungen verursachen.

17.4 Bitte vermeiden Sie einen Absturz oder einen schweren ZusammenstoR, der die Drohne beschadigen oder die Lebensdauer der
Drohne verkiirzen kann. 14

MANUEL D'INSTRUCTION
DU DRONE AERIEN
QUATRE AXES |

Nous vous remercions d'avoir acheté nos produits. Afin de les utiliser correctement et d'assurer votre sécurité,
veuillez lire attentivement ce manuel d'instructions avant d'utiliser les produits, et conservez-le dans un endroit
stir pour pouvoir vous y référer ultérieurement.

1.DESCRIPTION DES

2.retournement a 360

lvitesse élevée/faible

8. manche droit (avant/
arriére/vol a gauche et a
droite)

7. manche gauche T
(monter/descendre/

tourneragauche/ 3.réglage fin de l'avance
tourner a droite)

S — S.réglage fin de la mouche droite
| I%A.réglage fin en amont

9. déverrouillage / N
décollage a une touche /
atterrissage a une touche
(pression courte) / arrét
d'urgence (pression longue)

6.réglage fin du vol gauche

10. mode sans téte (pression
courte)/ retour a une touche
(pression longue)

11. mise sous tension/hors tension

Numéro .
de série | Touches de fonction/Noms Funktion / Wirkung
1 Vitesse élevée/faible | Réglez avitesse de vol de 'avion & gauche / & droite / en avant/ en arriére / & gauche /  droite.
2 Retournement 3 360 Ce bouton sert a la fonction de retournement a 360 degrés, contrdlez |'avion pour qu'il
atteigne la fonction de retournement en 3D.
3 - ) Si le drone recule pendant qu'il est en vol stationnaire, appuyez sur le bouton de découpage
Découpage vers l'avant | yers I'avant jusqu'a ce que le drone cesse de reculer.
4 Retour 3 larrié Sile drone se déplace vers |'avant pendant qu'il est en vol stationnaire, appuyez sur le
etouratarriere | hot0n de découpe vers l'arriére jusqu'a ce que le drone s'arréte de se déplacer vers l'avant.
5 . Sile drone vole vers la gauche en vol stationnaire, appuyez sur le bouton de réglage latéral
Tourner a droite vers la droite, jusqu'a ce que le drone cesse de voler vers la gauche.
6 N Sile drone vole vers a droite en vol stationnaire, appuyez sur le bouton de réglage latéral
Tourneragauche | oa\,che, jusqu'a ce que le drone cesse de voler vers la droite.
7 Manche gauche Manche gauche Rotation & 360° haut/bas, gauche/droite.
8 Manche droit Vol avant/arriére/gauche/droite.
Déverr . Touchez cette touche pour déverrouiller 'appareil et démarrer le moteur. Touchez ensuite
9 |aune touchefatterissage/| CEHE touche pour augmenter a hauteur de lavion. En vol normal, touchez A nouveau cette
bogh 8¢/| touche et l'avion atterrira lentement sur le sol. Appuyez longuement sur cette touche pour
arretdurgence faire tomber 'avion rapidement.
10 Mode sans tate/retour | Une pression courte permet de passer en mode sans tate ; une pression longue d'environ 3
par une touche secondes permet d'activer la fonction de retour a une touche.
1M1 Marche/Arrét La touche gauche permet d'éteindre la télécommande, la touche droite d'allumer la télécommande |

TELECOMMANDE

ION DE LA PILE DE

2.1 Retirer le couvercle des piles a l'arriére du
contrdleur (Fig. A).

2.2 Installer 3 piles "AAA" dans le contrdleur, o Bl -
| r—r

en veillant a respecter la polarité. (Fig. B) Ne pas =
mélanger les anciennes et les nouvelles piles,
niles différents types de piles. FigA 3 piles "ARA" [non incluses) FigB

2.3 Remettre le couvercle des piles en place. 15

3. INSTRUCTIONS DE CHARGEMENT DE LA BATTERIE AU LITHIUM DU DRONE

3.2 Branchez le cable de chargement USB dans la prise d'alimentation USB, puis connectez |'autre extrémité a la prise
de chargement du module de batterie au lithium. Pendant la charge, le voyant DEL est toujours allumé. Lorsque la
charge est terminée, la lumiére LED s'éteint et le temps de charge est d'environ 90-120 minutes. (Fig.D)

3.3 Une fois la charge terminée, insérez le module de batterie au lithium dans le logement de la batterie, comme

indiqué ci-dessous (Fig.E).

/N\Remarque particuliére : veuillez charger complétement la batterie avant de prendre l'avion.
/\Conseils d'averti: de basse p| : Lorsque le drone passe en alarme basse pression, le voyant du corps
clignote lentement. Cela indique que le drone est épuisé et qu'il faut le ramener immédiatement en vol.

Attention :
1. s'assurer que la tension du chargeur USB correspond au réseau électrique local (conserver la batterie dans un endroit frais pour
éviter toute exposition).
2. la prise de chargement surchauffera en cas de surcharge. Veuillez arréter immédiatement la charge car cela pourrait endommager
la batterie.
. ne pas laisser la batterie de cdté pendant la charge.

w

4. par mesure de sécurité, n'utilisez pas d'autres chargeurs que celui fourni.

5. rechargez la batterie 30 minutes plus tard aprés le vol, car la température de la batterie peut étre trop élevée pendant le vol et la
chargeri édi; pourrait la batterie (le drone doit retirer la batterie lorsqu'il n'est pas utilisé et la stocker a
80 % pour prolonger la durée de vie de la batterie).

6. ne laissez pas la batterie dans le feu pour des raisons de sécurité.

7. ne pas court-circuiter la batterie. Ne laissez pas la batterie avec des piéces de médailles minuscules pour des raisons de sécurité.

4. EXIGENCES ENVIRONNEMENTALES AVANT LE VO

Choisissez un environnement extérieur sans pluie ni neige, avec un vent inférieur a 4. Restez a |'écart des personnes,

des arbres, des lignes électriques, des batiments élevés, des aéroports et des tours de signalisation.

Wt ()

5. PREPARATION AVANT LE

5.1 Fréquence du drone

1. Installez la batterie du drone et la batterie de la télécommande, allumez l'interrupteur d'alimentation du drone, le
corps s'allume, puis posez le drone sur un sol plat.

2. Allumez l'interrupteur de la télécommande, poussez la manette des gaz de la télécommande vers le haut et vers le
bas, la lumiére du corps devient fixe, et la télécommande est réussie.

(Remarque importante : le produit doit &tre utilisé par étapes, sinon il est facile de le connecter et de mal le contréler).

(-

5.2 Calibrage du fonctionnement du gyroscope

Une fois que le drone et la télécommande ont réussi a faire correspondre la fréquence, le drone peut étre corrigé, et
la manette des gaz et la manette de contréle de la direction sont simultanément poussées vers le coin inférieur droit.
A ce moment-13, le voyant lumineux du drone clignote rapidement, le voyant lumineux est toujours allumé et tous les
boutons de la télécommande sont relachés. L'étalonnage est terminé.

I conseils particuliers : Si le drone décolle et vole, il peut également étre corrigé en corrigeant le gyroscope.

/A Note : La correction doit étre effectuée au niveau horizontal.

5.3 Déverrouillage du drone

Lorsque 'avion est piloté par la télécommande, il doit &tre déverrouillé pour démarrer. Appuyez légérement sur le
bouton de déverrouillage de la télécommande (Fig.1), ou poussez le joystick gauche de la télécommande vers le haut
(Fig.2), les quatre hélices tourneront alors en méme temps a la méme vitesse, ce qui signifie que le déverrouillage a
été effectué avec succés. Une fois le déverrouillage terminé, l'avion peut étre utilisé normalement.

Fig. 1 F.2

5.4 Décollage et atterrissage en une seule touche

Lorsque le déverrouillage est terminé, appuyez a nouveau sur le bouton de fonction de la télécommande (Fig. 3), le
drone s'élévera automatiquement a une hauteur d'environ 1 métre pour maintenir l'altitude de vol en douceur ;
lorsque le bouton est utilisé pour l'icéne de décollage/atterrissage, le drone atterrira automatiquement et lentement.
& Note:Une touche d'atterrissage doit atterrir sur un plan horizontal, car une fonction de hauteur fixe atterrissant

sur une surface horizontale entrainera le drone a voler et a voler.

¥ Le drone séléve 3 une hauteur d'environ 1 métre.

Fig.3  dans wimporte quel pint de décollage  'importe
oo lqueleatituce.
& Invite d'étape de vol : fréquence(5.1) > correction du gyroscope(5.2) - déverrouillage(5.3) > décoll rissage

par une seule touche(5.4)
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6. METHODE DE CONTROLE

! Lorsque le joystick gauche (accélérateur) est poussé
Ivers le haut, la vitesse des pales du vent principal

| augmente et le drone monte. Lorsque le joystick gauche
3 (manette des gaz) est poussé vers le bas, la vitesse du

|vent principal ralentit et le drone descend.

| Lorsque le levier gauche/droit (gouvernail) est poussé
i

1vers la gauche/droite, l'orbiteur se dirige vers la

| gauche/droite.

Lorsque le levier droit (gouvernail) est poussé vers le
haut/bas, le véhicule se déplace vers 'avant/l'arriére.

I
I
4
|
I
I
I
I
I
I
I
I

3 Lorsque le levier droit (gouvernail) est poussé vers la
| gauche/droite, le fuselage du drone s'incline vers la

i

| gauche/droite.

g{{g{/l ',.: Lorsque le drone est situé a 30CM au-dessus du sol, le drone n'est pas stable en raison de l'influence du

courant de Foucault, qui est appelé "réaction a l'effet de sol", et plus le drone est bas, plus l'impact de
l'effet sera important.

K

7.FONCTION DE REGLAGE

Si le drone n'appuie pas sur le levier de direction pendant le vol et qu'il continue a tourner ou a voler dans les

airs, vous pouvez utiliser la fonction de réglage fin pour ajuster la direction. L'opération est la suivante :

L 4

Sile drone se déplace vers ['avant pendant le vol stationnaire,

Sile drone recule en vol stationnaire, appuyez sur le bouton de réglage
appuyez sur le bouton de réglage vers ['arriére jusqu'a ce que |  avantjusqu'a ce que le drone cesse de reculer.
le drone cesse de se déplacer vers ['avant.

Sile drone vole vers la droite en vol stationnaire, appuyez sur le bouton
derd éral gauche jusqu's ce quele d vers adroite.

Sile drone avance en vol stationnaire, appuyez sur le bouton de
réglage vers l'arriére jusqu'a ce que le drone cesse d'avancer.

8.COMMUTATION DE VITESSE

Commutation de vitesse : "Di~" est le mode basse vitesse, "Di~Di~" est le mode vitesse moyenne et "Di~Di~Di" est le
mode haute vitesse (mode basse vitesse par défaut lors de la mise sous tension).

9. MODE SANS TETE

9.1 Démarrage et configuration

Sil'impact ou l'avant du vol est biaisé, veuillez redémarrer le drone et |'ajuster a la direction dont vous avez besoin pour effectuer la
fréquence ; aprés la fréquence est réussie, la machine La direction de la téte est 'avant du mode sans téte. Lorsque vous appuyez sur
le bouton du mode sans téte (Fig.4), la lumitre du corps du drone clignote et entre dans le mode sans téte.

9.2 Quitter le mode sans téte

Appuyez & nouveau sur le bouton du mode sans téte (la télécommande émet un "Di~"), la lumiére du corps s'allume en permanence

et le mode sans téte est quitté.

Comme le montre la figure ci-dessus, en mode sans téte, quel que soit le sens dans lequel la téte du drone est tournée, le levier de
direction de la télécommande est poussé vers I'avant, et lorsque le drone est mis en marche, la téte se déplace dans le sens de la téte.

10. RETOUR PAR UNE TOUCHE

Lorsque le drone s'éloigne, il peut étre rappelé a ['aide de la fonction de retour. Pendant le vol, appuyez longuement
sur le bouton d'accueil pendant 3 secondes pour lancer le retour. Aprés avoir démarré le retour, le drone au début de
la fréquence de la fin de l'autre c6té pour revenir, le processus de retour, le joystick droit avant et aprés |'action ou
appuyez longuement sur la touche d'accueil pendant 3 secondes, annuler le retour.

11. UNE TOUCHE D'URGENCE

Lorsque le drone entre en collision pendant le vol et ne peut étre contrélé, utilisez le bouton d'arrét d'urgence pour
réaliser |'arrét d'urgence. Cette fonction n'est pas disponible dans des conditions normales.

12. EVITEMENT D'UN OBSTACLE

Pendant le vol, si l'avion est proche d'un mur ou d'autres obstacles a l'avant, il évitera automatiquement une zone de

sécurité d'environ 1 métre, car |'avion est activé par défaut pour ouvrir la fonction d'évitement d'obstacles.

/A Remarque : Sous la lumiére du soleil ou une lumiére forte, sous des objets transparents et réfléchissants tels que
le verre, et sous des objets noirs, l'effet d'évitement d'obstacles deviendra faible, voire perdra son effet.

13 E TOUCHE POUR LES 360° FLIPS

Le drone peut effectuer un vol a 360° grace a l'opération de bascule ci-dessous.

Afin d'améliorer la fonction de culbute, assurez-vous que le drone est complétement chargé et qu'il se trouve & une
hauteur d'environ 1,5 métre par rapport au sol. Il est préférable d'utiliser le drone pour la fonction de culbute pendant
I'ascension, afin qu'il soit plus facile de maintenir la hauteur aprés la culbute du drone. Lorsque la batterie est faible,
le rouleau indique la hauteur ou le roulis.

Veuillez le recharger a temps pour profiter encore plus du plaisir de voler.

13.1360°-Flips nach links

Driicken Sie kurz die Flips-Taste und dann
den rechten Joystick nach links, um die
Drohne um 360° nach links zu drehen.

13.2 360°-Flips nach rechts

Driicken Sie kurz die Flips-Taste, dann den
rechten Joystick nach rechts, und die
Drohne dreht sich um 360° nach rechts.

13.3 Vorwarts rollen 360°-Flips

Driicken Sie kurz die Flips-Taste, dann
schieben Sie den rechten Hebel nach oben
und die entsprechende Vorderseite der
Drohne wird sich um 360° drehen.

13.4360°-Riickwartsrollen

Driicken Sie kurz die Flips-Taste, dann
driicken Sie den rechten Hebel nach unten
und die entsprechende Seite der Drohne
dreht sich um 360°.

14. EINBAU DER HAUPTFLUGEL

Losen Sie die Schrauben, um die Liifterfliigel und die Verbindungsteile zu 6ffnen, wie in der Abbildung unten dargestellt.
Entfernen Sie die Liifterblatter und setzen Sie sie wieder ein.

Achten Sie darauf, dass alle Propeller in der richtigen Ausrichtung eingebaut sind; bei falschem Einbau kann das
Flugzeug nicht normal fliegen.
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SCHUTZRINGMONTAGE

=» <

- J

1. Das Fluggerat ist mit 2 Schutzringen ausgestattet, die in Ober- und Unterteil unterteilt sind. Montieren Sie die
Schutzringteile entsprechend der Abbildung.

2. SchlieRen Sie die Montage ab, um die Schutzringteile auf den Armschlitz fiir das Andocken auszurichten. Es wird
empfohlen, die Schutzvorrichtungen zu montieren, um Schaden an den Rotorblattern zu vermeiden, und wenn Sie den
Schutzring entfernen miissen, nehmen Sie ihn einfach gemaR der Abbildung ab.

N\ Hinwei iese Rotorschutzbiigel sind identisch und kénnen an jedem Arm des Flugzeugs montiert werden.

GEMEINSAME LEITLINIEN FUR DIE PROBLEMLOSUNG

Probleme Griinde Lésungen

1. die Drohne und die Fernbedienung| 1. die Frequenz der Drohne und der Fernsteuerung
sind nicht erfolgreich neu einstellen (5.1)
2.zu wenig Strom 2.den Akku aufladen(3)

Keine Reaktion auf das Flackern der
Drohnenanzeige

Die Fliigel der Drohne drehen sich,
aber sie kann nicht fliegen

Lunzureichende Akkuleistung
2.Deformation des Fliigels

1. den Akku aufladen (3)
2.ersetzen Sie das Blatt(14)

Die Drohne vibriert stark Deformation des Rotorblattes Klinge(14) auswechseln

Bis zum Ende optimiert, aber die Drohne|  1.Verformung des Rotorblatts
lasst sich immer noch nicht steuern 2.Schlechter Motor

Ll.ersetzen Sie das Blatt(14)
2.den Motor austauschen

Nachdem das Flugzeug fiir 5-10 Sekunden platziert|
wurde, oder durch oder durch Korrektur des
Gyroskops, wird es in Ordnung sein(5.2)

Die Drohne wurde nach dem Absturz|  Der Sensor ist durch den Absturz aus
wieder gestartet, ist aber nicht stabil| ~dem Gleichgewicht geraten

1.von den Fliigeln aufgerollte Fremdkérper entfernen|
2.Wahlen Sie das Blatt sanft nach oben, starten Sie
neu und das Gyroskop korrigieren und abheben (5.2)

Ein Motor dreht sich nicht Motor klemmt

& Besonderer Hinweis: Das Produkt hat eine Funktion des Luftdrucks und der Hohe, aber es hat keinen Fixpunkteffekt.
Wenn es nicht in der Luft kontrolliert wird, bewegt sich das Produkt leicht in der gleichen Hohe in der Luft.

17. HINWEISE

17.1 Bitte stellen Sie sicher, dass die Batterieleistung ausreichend ist, da die Fernsteuerungsreichweite bei niedrigem Batteriestand
beeintréchtigt wird.

17.2 Wenn die Batterieleistung nicht ausreicht, kann die Drohne nicht hoch genug fliegen oder abheben.

17.3 Wenn die Drohnen kaputt und verformt sind, reparieren Sie sie bitte rechtzeitig. Wenn die Rotoren gebrochen und beschédigt
sind, werden sie nicht fliegen oder Verletzungen verursachen.

17.4 Bitte vermeiden Sie einen Absturz oder einen schweren ZusammenstoR, der die Drohne beschadigen oder die Lebensdauer der
Drohne verkiirzen kann. 21

MANUALE DI ISTRUZIONI
DEL DRONE AEREO
. AQUATTROASSI |

Grazie per aver acquistato i nostri prodotti. Per poterli utilizzare correttamente e garantire la vostra sicurezza,
viinvitiamo a leggere attentamente il presente manuale di istruzioni prima di utilizzare i prodotti e a conservarlo
in un luogo sicuro per future consultazioni.

1. TASTI FUNZIONE DEL TELECOMANDO E DESCRIZIONE DEL NOME

1.360° flip 2.360° flip

8. Stick destro (avanti/
‘ indietro/volo laterale
destro e sinistro)

‘ 3.Regolazione fine in avanti

7.Stick sinistro T
(salire/scendere/
girare a sinistra/

girare a destra)

T 5Messaapuntodellamoscadestra

9.Sblocco/ =

Tasto unico di decollo/ — _
Tasto unico di atterraggio
(pressione breve) /
Arresto di emergenza
(pressione lunga)

6.Messa a punto della mosca
sinistra

10. Modalita Headless
(pressione breve)/Ritorno

a un tasto (pressione lunga)

11.Accensione/spegnimento

Numero N .
disorie. |Testifunzione/nomi Funzione / Effetto
1 Velocitd alta/bassa | Regola la velocita di volo dell'aereo a sinistra/destra/avanti/indietro/sinistra/destra.
2 Capovolgimento a 360° | QUESto pulsante serve per la funzione di capovolgimento a 360 gradi, per controllare i
8 velivolo e ottenere la funzione di capovolgimento 3D.
3 ) Se il drone si muove all'indietro mentre si libra, premere il pulsante di trimming in avanti,
Assettoinavanti | finché il drone non smette di muoversi all'indietro.
. e il drone si muove in avanti mentre si libra, premere il pulsante di trimming indietro, finché
4 A Wind Seild i i iti tre si libra, p il pult di trimming indietro, finché
ssetto alllindietro | grone non smette di muoversi in avanti.
5 Se il drone vola a sinistra mentre si libra, premere il pulsante di trimming laterale destro,
Assettoadestra | finché il drone non smette di volare a sinistra.
6 . L Se il drone vola a destra mentre si libra, premere il pulsante di trimming laterale sinistro,
Trim a sinistra finché il drone non smette di volare a destra.
7 Stick sinistro Rotazione di 360° su/gil, sinistra/destra.
8 Stick destro Volo in avanti/indietro/sinistra e a destra.
locco/Decollo con un | Toccare questo tasto per sbloccare il velivolo e avviare il motore. Quindi toccare questo tasto
Sblocco/Decoll T quest per sbl il velivol iare il indi q tast
9 solo tasto/Atterraggio/ | per aumentare l'altezza dell'aereo. In volo normale, toccando di nuovo questo tasto, l'aereo
Stop di emergenza atterrera lentamente a terra. Premere a lungo questo tasto per far cadere rapidamente ['aereo.
odalita Headless, remere brevemente per attivare la modalita Headless; premere a lungo per circa 3 secondi
10 Modalita Headls Pi by te per atti 1 dalita Headless; p lungo per circa 3 di
Ripresa con un solo tasto| per attivare la funzione di ritorno a un tasto.
1 Il sinistro spegne il telecomando, quello destro lo accende.

LAZIONE DELLA BATTERIA DEL TELECOMAN

2.1 Rimuovere il coperchio del vano batterie dal
retro del controller (Fig. A).
2.2 Installare 3 batterie "AAA" nel controller, o |E=]| -

N |
assicurandosi che la polarita delle batterie sia =

corretta. (Fig. B) Non mischiare batterie vecchie

e nuove o tipi di batterie. Fig. A 3 batterie "AAA" (non incluse) Fig.B

2.3 Riposizionare il coperchio del vano batterie. 22

3. ISTRUZIONI PER LA RICARICA DELLA BATTERIA AL LITIO DEL DRONE

3.1 Estrarre il modulo della batteria al litio dal vano batteria del drone (Fig. C)

3.2 Inserire il cavo di ricarica USB nella presa di alimentazione USB e collegare |'altra estremita alla presa di ricarica
del modulo della batteria al litio. Durante la carica, la luce LED & sempre accesa. Al termine della carica, la spia LED
sispegne e il tempo di ricarica é di circa 90-120 minuti.(Fig.D)

3.3 Altermine della carica, inserire il modulo della batteria al litio nell'apposito alloggiamento come mostrato di
seguito.(Fig.E)

&Nma speciale: caricare completamente la batteria prima di volare.

&A\lviso di bassa pressione: Quando il drone entra in allarme di bassa pressione, la luce del corpo lampeggia
lentamente. In questo momento, indica che il drone si & esaurito e deve tornare immediatamente a volare.

Zm Fig.C
cocoom Py
coccoo mp
Do oo oo L)
Attenzione:

1. Assicurarsi che la tensione del caricatore USB corrisponda all'alimentazione elettrica locale (conservare la batteria in un luogo
fresco per evitare l'esposizione).

2. La spina di ricarica si surriscalda se viene caricata ecc
danneggiare la batteria.

3.Non lasciare la batteria da parte durante la carica.

4. Per motivi di sicurezza, non utilizzare caricabatterie diversi da quello in dotazione.

5. Ricaricare la batteria 30 minuti dopo il volo, perché la temperatura della batteria potrebbe essere troppo alta durante il volo e la
ricaricaimmediata potrebbe danneggiare la batteria (il drone deve estrarre la batteria quando non & in uso e conservarla all'80%
per prolungarne la durata).

6. Non lasciare la batteria nel fuoco in considerazione della sicurezza.

la carica per evitare di

Interromper

7. Non cortocircuitare la batteria. Non lasciare la batteria insieme a minuscoli pezzi di medaglia in considerazione della sicurezza.

4. REQUISITI AMBIENTALI PRE-VOLO

Scegliere un ambiente esterno senza pioggia o neve, con vento inferiore al livello 4. Tenersi lontani da persone, alberi,

linee elettriche, edifici alti, aeroporti e torri di segnalazione.

(W

®
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5. PREPARAZIONE PRIMA DEL VOLO

5.1 Frequenza del drone

1. Installare la batteria del drone e la batteria del telecomando, accendere l'interruttore di alimentazione del drone e
il corpo siillumina, quindi posizionarlo su un terreno piano.

2. Accendere l'interruttore di alimentazione del telecomando, spingere la leva dell'acceleratore del telecomando

verso l'alto e verso il basso, la luce del corpo diventa fissa e il controllo remoto é riuscito.

(Nota importante: il prodotto deve essere azionato per gradi, altrimenti & facile che si colleghi e si controlli male).

5.2 Calibrazione del funzionamento del giroscopio

Dopo che il drone e il telecomando sono riusciti ad abbinare la frequenza, & possibile correggere il drone e colpire
contemporaneamente la leva dell'acceleratore e la leva di controllo della direzione nell'angolo in basso a destra. A
questo punto, la spia del drone lampeggia rapidamente, la spia & sempre accesa e tutti i pulsanti del telecomando
vengono rilasciati. La calibrazione & completa.

& Suggerimenti speciali: Se il drone decolla e vola, & possibile correggerlo anche correggendo il giroscopio.

/\ Nota: la correzione deve essere effettuata a livello orizzontale.

5.3 Sblocco del drone

Quando il velivolo ¢ azionato dal telecomando, per avviarlo € necessario sbloccarlo; premere leggermente il pulsante
di sblocco del telecomando (Fig. 1) o spingere il joystick sinistro del telecomando verso 'alto (Fig. 2), quindi le quattro
eliche gireranno contemporaneamente alla stessa velocit, il che significa che lo sblocco & avvenuto con successo. Una
volta completato o sblocco, I'aereo puo essere utilizzato normalmente.

Fig. 1 F.2

5.4 Decollo e atterraggio con un solo tasto

Una volta completato lo sblocco, premere nuovamente il tasto funzione del telecomando (Fig. 3), il drone salira
automaticamente a un'altezza di circa 1 metro per mantenere ['altitudine di volo senza problemi; quando il tasto
viene utilizzato per l'icona di decollo/atterraggio, il drone atterrera automaticamente e lentamente.

O\ Nota: un tasto di atterraggio deve atterrare su un piano orizzontale, perché |'atterraggio della funzione ad altezza

fissa su una superficie orizzontale causera il volo del drone.

Il drone sale allaltezza dicirca 1 metro in qualsiasi
punto di decollo a qualsiasi atitudine.

& Richiesta della fase di volo: frequenza(5.1) » correzione del giroscopio(5.2) - sblocco(5.3) - decollo/atterraggio con
un solo tasto(5.4)

24

! Quandol joystick sinistro (acceleratore) viene spinto
Iverso lalto, la velocita della pala del vento principale
}aumenta e il drone sale. Quando il joystick sinistro

! (acceleratore) viene spinto verso il basso, la velocita

| del vento principale rallenta e il drone si abbassa.

1Quando la leva sinistra/destra (timone) viene spinta
i
1verso sinistra/destra, l'orbiter si dirige verso sinistra/

| destra.
|

Quando la leva destra (timone) viene spinta verso |'alto/
il basso, il veicolo si muove in avanti/indietro.

B

!Quando la leva destra (timone) viene spinta verso

| sinistra/destra, la fusoliera del drone viene inclinata
i

1verso sinistra/destra.

l A

— Quando il drone si trova a 30 cm dal suolo, non é stabile a causa dell'influenza della corrente parassita,
K7/, chiamata "reazione di effetto suolo", e pili il drone & basso in altezza, maggiore sara l'impatto dell'effetto.

7. FUNZIONE DI TRIMMING

Seil drone non spinge la leva del timone durante il volo e continua a girare o a volare in aria, & possibile

utilizzare la funzione di regolazione fine per regolare il timone. L'operazione & la seguente:

4

Se il drone si muove in avanti durante ['hovering, premere il
pulsante di trimmaggio all'indietro, finché il drone non smette
di muoversi in avanti.

Seil drone si muove all'indietro mentre & in volo, premere l pulsante

di regolazione in avanti, finché il drone non smette di muoversi

Se il drone vola verso destra mentre si libra, premere il pulsante di
trimmaggio laterale sinistro, finché il drone non smette di volare
verso destra.

Se il drone si muove in avanti mentre & in volo, premere il pulsante
di trimmaggio all'indietro, finché il drone non smette di muoversi in

8. COMMUTAZIONE DELLA VELOCITA

Commutazione della velocita: "Di~" & la modalita a bassa velocita, "Di~Di~" & la modalita a media velocita e "Di~Di~Di"
& la modalita ad alta velocita (modalita a bassa velocita predefinita all'accensione).

9. MODALITA HEADLESS

9.1 Avvio e impostazione

Se l'impatto o la parte anteriore del volo & distorta, riavviare il drone e regolare la direzione in cui & necessario eseguire la frequenza;
dopo che la frequenza & riuscita, la direzione della testa & la parte anteriore della modalita headless. Quando si preme il pulsante
della modalita headless (Fig.4), la luce del corpo del drone lampeggia ed entra in modalita headless.

9.2 Uscita dalla modalita headless

Premere nuovamente il pulsante della modalita headless (il telecomando emette un "Di~"), la luce del corpo si accende
costantemente e la modalita headless viene abbandonata.

Come mostrato nella figura precedente, nello stato di modalita senza testa, indipendentemente dalla direzione in cui viene girata
la testa del drone, la leva di direzione del telecomando viene spinta in avanti e, quando il drone viene acceso, la testa si muove
nella direzione della testa.

10. RITORNO CON UN TASTO

Quando il drone vola lontano, puo essere richiamato con la funzione di ritorno. Durante il volo, premere a lungo il
pulsante Home per 3 secondi per avviare il ritorno. Dopo l'avvio della funzione di ritorno, il drone si trova all'inizio
della frequenza della fine dell'altro lato per tornare, il processo di ritorno, il joystick destro prima e dopo l'azione o
premere a lungo il tasto home per 3 secondi, annullare il ritorno.

11. UN TASTO DI EMERGENZA

Quando il drone entra in collisione durante il volo e non pud essere controllato, utilizzare il pulsante di emergenza
per realizzare |'arresto di emergenza. Non & disponibile in condizioni normali.

12. EVITARE GLI OSTACOLI

Durante il volo, se I'aeromobile si trova in prossimita di un muro o di altri ostacoli, evitera automaticamente di

raggiungere un'area sicura di circa 1 metro; cio & dovuto al fatto che ['aeromobile & attivato per impostazione

predefinita per aprire la funzione di evitamento degli ostacoli.

/A Nota: in presenza di luce solare o forte, di oggetti trasparenti e riflettenti come il vetro e di oggetti neri, l'effetto di
evitamento degli ostacoli diventa debole o addirittura perde la sua efficacia.

13. UN TASTO 360° FLIPS

Il drone puo effettuare un volo a 360° attraverso il funzionamento del bilanciere sottostante.

Per eseguire al meglio la funzione di tumbling, assicurarsi che il drone sia completamente carico e che mantenga
un'altezza di circa 1,5 metri dal suolo. E meglio far funzionare il drone per il tumbling durante la salita, in modo che
sia piu facile mantenere ['altezza dopo il tumbling. Quando la batteria & scarica, il rullo mostra ['altezza o il rollio.
Si prega di caricarlo in tempo per sperimentare un maggiore divertimento di volo.

;
13.1 Capovolgimenti a 360° a sinistra ‘
Premere brevemente il pulsante flips, poi |
spingere il joystick destro verso sinistra e !
il drone girera di 360° verso sinistra.

13.2 Capovolte a 360° a destra
Premere brevemente il pulsante flips, poi |
spingere il joystick destro verso destra e il |
drone girera di 360° verso destra.

13.3 Rotazione in avanti a 360°

Premere brevemente il pulsante flips,
quindi spingere la leva destra verso 'alto
eil lato anteriore corrispondente del
drone ruotera di 360°.

13.4 Rotazione indietro di 360°
Premere brevemente il pulsante flips,
quindi spingere la leva destra verso il
basso e il lato corrispondente del drone
ruotera di 360°.

14. INSTALLAZIONE DELLA P,

PRINCIPALE

Svitare le viti per aprire le pale della ventola e le parti di collegamento come mostrato nella figura seguente. Rimuovere le
pale della ventola e sostituirle.

Assicurarsi che tutte le eliche siano installate con |'orientamento corretto; se l'installazione € errata, ['aereo non potra
volare normalmente.
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1. La macchina volante & dotata di 2 anelli di protezione, suddivisi in parti superiori e inferiori. Assemblare le parti
dell'anello di protezione secondo lo schema.

2. Completare il montaggio per allineare le parti dell'anello di protezione alla fessura del braccio per ['aggancio. Si
consiglia di installare le protezioni per evitare danni alle pale del rotore; se & necessario rimuovere ['anello di
protezione, & sufficiente rimuoverlo secondo lo schema.

Nota: queste protezioni del rotore sono identiche e possono essere montate su qualsiasi braccio dell'aereo.

. LINEE GUIDA COMUNI PER LA RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Problemi Ragioni Soluzioni
1.1ldrone eil telecomando non 1
hanno successo

2.Scarsa potenza

Rifreq il drone e l telec 1)
2.Caricare la batteria(3)

Nessuna risposta allo sfarfallio
dell'indicatore del drone

1.Batteria insufficiente
2.Deformazione della lama

1.Caricare la batteria(3)
2.Sostituire la lama(14)

Le pale del drone girano ma non
riescono a volare

Ildrone vibra male Deformazione della lama Sostituire la lama(14)

1.Deformazione della lama
2.Motore scadente

Tweaked fino alla fine, ma non si riesce
ancoraastabilizzareil drone

LSostituire la lama(14)
2.Sostituire il motore

Dopo che il velivolo é stato posizionato per 5-10
secondi, o dopo aver corretto il giroscopio,

sara a posto(5.2)

1. Pulire gli oggetti estranei arrotolati dalle pale.

2. Ruotare delicatamente la pala verso l'alto,
riawviare e correggere il giroscopio e decollare (5.2).

Il sensore & sbilanciato a causa
dell'incidente

Il drone & stato lanciato di nuovo
dopo l'incidente, ma non & stabile

Un motore non gira Motore bloccato

& Nota speciale: il prodotto & funzione della pressione dell'aria e dell'altezza, ma non ha un effetto punto fisso.

Quando non viene controllato in aria, il prodotto si sposta leggermente alla stessa altezza in aria.

17. NOTE

17.1 Assicurarsi che la batteria sia sufficiente e che la distanza remota sia compromessa quando la batteria & scarica.

17.2 Se la carica della batteria non & sufficiente, il drone non potré volare abbastanza in alto o decollare.

17.3 Se i droni sono rotti e deformati, ripararli in tempo. Se i rotori sono rotti e danneggiati, non voleranno o causeranno lesioni.
17.4Si prega di evitare incidenti o collisioni gravi, che possono danneggiare il drone o ridurne la durata.
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~ DRONAEREODE |
CUATRO EJES MANUAL
" DE INSTRUCCIONES |

Gracias por adquirir nuestros productos. Con el fin de utilizarlos correctamente y garantizar su seguridad, por
favor lea este manual de instrucciones cuidadosamente antes de usar los productos, y por favor guérdelo en
un lugar seguro para futuras consultas.

1.CONTROL REMO

NYNOMBRE DESCRIPCION

8. Stick derecho (avance/
retroceso/vuelo lateral
izquierdo y derecho)

7.Stick izquierdo
(ascender/descender/
ggiar:;al:g:rlzdhzg ‘ 3.Ajuste fino hacia delante

T 5.Ajuste de la mosca derecha
‘ I;“ 4.Ajuste fino hacia atras

9. Desbloqueo/ N
Despegue con una tecla/
Aterrizaje con una tecla
(pulsacién corta)/
Parada de emergencia
(pulsacién larga)

6.Ajuste fino del fly izquierdo

10. Modo sin cabeza
(pulsacién corta)/Vuelta con
una tecla (pulsacién larga)

11.Encendido/apagado

Nimero
desoria | Teclasde funcién/Nombres| Funcién / Efecto
1 Velocidad alta/baja | Ajuste la velocidad de vuelo del avién a la izquierda / derecha / adelante / atrés / izquierda / derecha.
Este botén es para la funcién de giro de 360 grados, el control de la aeronave lograr la funcién|
2 Voltear 360
de giro 3D.
3 . Siel avion no tripulado se mueve hacia atrés mientras se cierne, pulse el boton de recorte
Recorte hacia delante | h;cja adelante, hasta que el avién no tripulado deja de moverse hacia atrés.
4 iro haci N Si el dron se mueve hacia adelante mientras esta suspendido, pulse el botén de recorte hacia
Giro hacia atras atras, hasta que el dron deje de moverse hacia adelante.
Si el dron vuela hacia la izquierda mientras estd suspendido, pulse el boton de ajuste lateral
5 " q P P Jl
Giroaladerecha | derecho, hasta que el dron deje de volar hacia la izquierda.
- __ St el dron vuela hacia la derecha mientras esta suspendido, pulse el boton de ajuste lateral
6 P P J}
Giroalaizquierda | ;qyierdo hasta que el dron deje de volar hacia la derecha.
7 Palancaizquierda | Giro 360° arriba/abajo, izquierda/derecha.
8 Palanca derecha Vuelo hacia delante/atras/izquierda y derecha.

Toca esta tecla para desbloquear la aeronave y arrancar el motor. A continuacion, toque esta
tecla para aumentar la altura de la aeronave. En vuelo normal, vuelva a tocar esta teclay la
aeronave aterrizara enelsuelo. Pulse p esta tecla para que la
aeronave caiga rapidamente.

10 Modo sin cabeza/ Pulse brevemente este boton para activar el modo Sin Cabeza; pulse prolongadamente
Retorno con unatecla | durante unos 3 segundos para activar la funcién de retorno de una tecla.

Desbloqueo/Despegue
[e] con una tecla/Aterrizaje/
Parada de emergencia

11 Encendido/Apagado Marque a la izquierda para apagar el mando a distancia, marque a la derecha para encenderlo.

CION DE LA PI

2.1 Retire la tapa de la bateria de la parte posterior _
del controlador (Fig. A) =]
2.2 Instale 3 pilas "AAA" en el controlador, aseglirese  |e = -
deinstalar las pilas con su polaridad correcta. (Fig. B)
No mezcle pilas viejas y nuevas o tipos de pilas.
2.3 Vuelva a colocar la tapa de las pilas Fig. A
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3 pilas "AAA" (no incluidas) Fig.B

3. INSTRUCTIONS DE CHARGEMENT DE LA BATTERIE AU LITHIUM DU DRONE

3.2 Branchez le cable de chargement USB dans la prise d'alimentation USB, puis connectez |'autre extrémité a la prise
de chargement du module de batterie au lithium. Pendant la charge, le voyant DEL est toujours allumé. Lorsque la
charge est terminée, la lumiére LED s'éteint et le temps de charge est d'environ 90-120 minutes. (Fig.D)

3.3 Une fois la charge terminée, insérez le module de batterie au lithium dans le logement de la batterie, comme
indiqué ci-dessous (Fig.E).

/N\Remarque particuliére : veuillez charger complétement la batterie avant de prendre l'avion.

/\Conseils d'averti de basse p : Lorsque le drone passe en alarme basse pression, le voyant du corps
clignote lentement. Cela indique que le drone est épuisé et qu'il faut le ramener immédiatement en vol.

(AR

Attention :

1. s'assurer que la tension du chargeur USB correspond au réseau électrique local (conserver la batterie dans un endroit frais pour
éviter toute exposition).

2.1a prise de chargement surchauffera en cas de surcharge. Veuillez arréter immédiatement la charge car cela pourrait endommager
la batterie.

3. ne pas laisser la batterie de c6té pendant la charge.

4. par mesure de sécurité, n'utilisez pas d'autres chargeurs que celui fourni.

5. rechargez la batterie 30 minutes plus tard aprés le vol, car la température de la batterie peut étre trop élevée pendant le vol et la
chargerimmé pourrait la batterie (le drone doit retirer la batterie lorsqu'il n'est pas utilisé et la stocker a
80 % pour prolonger la durée de vie de la batterie).

6. ne laissez pas la batterie dans le feu pour des raisons de sécurité.

7. ne pas court-circuiter la batterie. Ne laissez pas la batterie avec des piéces de médailles minuscules pour des raisons de sécurité.

4. EXIGENCES ENVIRONNEMENTALES AVANT LE VO

Choisissez un environnement extérieur sans pluie ni neige, avec un vent inférieur 4 4. Restez a l'écart des personnes,

des arbres, des lignes électriques, des batiments élevés, des aéroports et des tours de signalisation.

Wt ()
o &

5. PREPARATION AVANT LE V

5.1 Fréquence du drone

1. Installez la batterie du drone et la batterie de la télécommande, allumez l'interrupteur d'alimentation du drone, le
corps s'allume, puis posez le drone sur un sol plat.

2. Allumez l'interrupteur de la télécommande, poussez la manette des gaz de la télécommande vers le haut et vers le
bas, la lumiére du corps devient fixe, et la télécommande est réussie.

(Remarque importante : le produit doit étre utilisé par étapes, sinon il est facile de le connecter et de mal le contréler).

()

5.2 Calibrage du fonctionnement du gyroscope

Une fois que le drone et la télécommande ont réussi a faire correspondre la fréquence, le drone peut étre corrigé, et
la manette des gaz et la manette de contréle de la direction sont simultanément poussées vers le coin inférieur droit.
A ce moment-13, le voyant lumineux du drone clignote rapidement, le voyant lumineux est toujours allumé et tous les
boutons de la télécommande sont relachés. L'étalonnage est terminé.

& Conseils particuliers : Si le drone décolle et vole, il peut également étre corrigé en corrigeant le gyroscope.

/A Note : La correction doit étre effectuée au niveau horizontal.

5.3 Déverrouillage du drone

Lorsque l'avion est piloté par la télécommande, il doit étre déverrouillé pour démarrer. Appuyez légérement sur le
bouton de déverrouillage de la télécommande (Fig.1), ou poussez le joystick gauche de la télécommande vers le haut
(Fig.2), les quatre hélices tourneront alors en méme temps a la méme vitesse, ce qui signifie que le déverrouillage a
été effectué avec succés. Une fois le déverrouillage terminé, l'avion peut étre utilisé normalement.

Fig. 1 F.2

5.4 Décollage et atterrissage en une seule touche

Lorsque le déverrouillage est terminé, appuyez a nouveau sur le bouton de fonction de la télécommande (Fig. 3), le
drone s'élévera automatiquement a une hauteur d'environ 1 métre pour maintenir l'altitude de vol en douceur ;
lorsque le bouton est utilisé pour l'icdne de décollage/atterrissage, le drone atterrira automatiquement et lentement.
& Note:Une touche d'atterrissage doit atterrir sur un plan horizontal, car une fonction de hauteur fixe atterrissant

sur une surface horizontale entrainera le drone a voler et a voler.

e drone s éive 3 une hauteur drenviron 1 métre
* dans n'mporte quel point de décolage s n'importe
 quelle aliude.

/N Invite d'étape de vol : fréquence(5.1)  correction du gyroscope(5.2) » déverrouillage(5.3) » décollage/atterrissage
par une seule touche(5.4)
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6. METHODE DE CONTROLE

3 Lorsque le joystick gauche (accélérateur) est poussé
vers le haut, la vitesse des pales du vent principal

| augmente et le drone monte. Lorsque le joystick gauche
(manette des gaz) est poussé vers le bas, la vitesse du

Ivent principal ralentit et le drone descend.

! Lorsque le levier gauche/droit (gouvernail) est poussé

Ivers la gauche/droite, lorbiteur se dirige vers la
igauche/dm'\te.

Lorsque le levier droit (gouvernail) est poussé vers le
haut/bas, le véhicule se déplace vers I'avant/l'arriére.

Lorsque le levier droit (gouvernail) est poussé vers la
gauche/droite, le fuselage du drone s'incline vers la
gauche/droite.

e |

Ay,

—— Lorsque le drone est situé a 30CM au-dessus du sol, le drone n'est pas stable en raison de 'influence du
W courant de Foucault, qui est appelé "réaction a l'effet de sol", et plus le drone est bas, plus l'impact de
|'effet sera important.

7. FONCTION DE REGLAGE

Si le drone n'appuie pas sur le levier de direction pendant le vol et qu'il continue a tourner ou a voler dans les

airs, vous pouvez utiliser la fonction de réglage fin pour ajuster la direction. L'opération est la suivante :

*

L 4

Si le drone se déplace vers |'avant pendant le vol stationnaire, | Siledrone recule en vol stationnaire, appuyez sur le bouton de réglage
appuyez sur le bouton de réglage vers |'arriére jusqu'a ce que | avantjusqu'a ce que le drone cesse de reculer.

«

Sile drone avance en vol stationnaire, appuyez sur le bouton de
iére ce que le drone cesse d'avancer.

Sile drone vole vers la droite en vol stationnaire, appuyez sur le bouton

éral gauchejusqu'é ceq vers ladroite.

8. COMMUTATION DE VITESSE

Commutation de vitesse : "Di~" est le mode basse vitesse, "Di~Di~" est le mode vitesse moyenne et "Di~Di~Di" est le
mode haute vitesse (mode basse vitesse par défaut lors de la mise sous tension).

9. MODE SANS TETE

9.1 Démarrage et configuration

Si l'impact ou 'avant du vol est biaisé, veuillez redémarrer le drone et |'ajuster a la direction dont vous avez besoin pour effectuer la
fréquence ; aprés la fréquence est réussie, la machine La direction de la téte est I'avant du mode sans téte. Lorsque vous appuyez sur
le bouton du mode sans téte (Fig.4), la lumiére du corps du drone clignote et entre dans le mode sans téte.

9.2 Quitter le mode sans téte

Appuyez a nouveau sur le bouton du mode sans téte (la télécommande émet un "Di~"), la lumiére du corps s'allume en permanence
et le mode sans téte est quitté.

Comme le montre la figure ci-dessus, en mode sans téte, quel que soit le sens dans lequel la téte du drone est tournée, le levier de
direction de la télécommande est poussé vers ['avant, et lorsque le drone est mis en marche, la téte se déplace dans le sens de la téte.

10. RETOUR PAR UNE TOUCHE

Lorsque le drone s'éloigne, il peut étre rappelé a l'aide de la fonction de retour. Pendant le vol, appuyez longuement
sur le bouton d'accueil pendant 3 secondes pour lancer le retour. Aprés avoir démarré le retour, le drone au début de
la fréquence de la fin de l'autre c6té pour revenir, le processus de retour, le joystick droit avant et aprés l'action ou
appuyez longuement sur la touche d'accueil pendant 3 secondes, annuler le retour.

11. UNE TOUCHE D'URGENCE

Lorsque le drone entre en collision pendant le vol et ne peut étre contrélé, utilisez le bouton d'arrét d'urgence pour
réaliser |'arrét d'urgence. Cette fonction n'est pas disponible dans des conditions normales.

12. EVITEMENT D'UN OBSTACLE

Pendant le vol, si l'avion est proche d'un mur ou d'autres obstacles a |'avant, il évitera automatiquement une zone de
sécurité d'environ 1 métre, car |'avion est activé par défaut pour ouvrir la fonction d'évitement d'obstacles.

& Remarque : Sous la lumiére du soleil ou une lumiére forte, sous des objets transparents et réfléchissants tels que
le verre, et sous des objets noirs, |'effet d'évitement d'obstacles deviendra faible, voire perdra son effet.

13. UNE TOUCHE POUR LES 360° FLIPS

Le drone peut effectuer un vol & 360° grace a |'opération de bascule ci-dessous.

Afin d'améliorer la fonction de culbute, assurez-vous que le drone est complétement chargé et qu'il se trouve a une
hauteur d'environ 1,5 métre par rapport au sol. Il est préférable d'utiliser le drone pour la fonction de culbute pendant
|'ascension, afin qu'il soit plus facile de maintenir la hauteur aprés la culbute du drone. Lorsque la batterie est faible,
le rouleau indique la hauteur ou le roulis.

Veuillez le recharger a temps pour profiter encore plus du plaisir de voler.

e

13.1 Retournements 4 360° sur la gauche
Appuyez briévement sur le bouton flips,
puis poussez le joystick droit vers la gauche,!
et le drone tournera & 360° vers la gauche. |

}
13.2 Retournements a 360° sur la droite i
Appuyez briévement sur le bouton flips, |
puis poussez le joystick droit vers la droite, |
etle drone tournera de 360° vers la droite.}

13.3 Renversement a 360° vers l'avant
Appuyez brievement sur le bouton flips,
puis poussez le levier droit vers le haut et
le c6té avant correspondant du drone
tournera de 360°.

13.4 Renversement & 360° vers l'arriére
Appuyez brievement sur le bouton flips,
puis poussez le levier droit vers le bas et
le cbté correspondant du drone tournera
de 360°.

ION DES PALES PRINCIPALES
Dévissez les vis pour ouvrir les pales du ventilateur et les piéces de raccordement, comme indiqué sur la figure ci-dessous.

Retirez les pales du ventilateur et remettez-les en place.
Veillez a ce que toutes les hélices soient installées dans le bon sens ; si l'installation est incorrecte, l'avion ne pourra pas

voler normalement.
/ 2\
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1. La machine volante est équipée de 2 anneaux de protection, qui sont divisés en parties supérieure et inférieure.
Assemblez les piéces de |'anneau de protection conformément au schéma.
2. Complétez I'assemblage pour aligner les piéces de |'anneau de protection sur la fente du bras pour |'accostage. Il est
recommandé d'installer les protections pour éviter d'endommager les pales du rotor. Si vous devez retirer I'anneau de
protection, il vous suffit de l'enlever conformément au schéma.
Note : Ces garde-corps de rotor sont identiques et peuvent étre montés sur n'importe quel bras de |'aéronef.

ES POUR LA RESOLUTION DES PROBLEMES

LES LIGNES DIRECTRICES COMM

Solutions
1.Refaire la fréquence du drone et de la
télécommande(5.1)
2.Chargez la batterie(3)

Raisons
1. Le drone et la télécommande ne
fonctionnent pas.
2. faible puissance

Problémes

Pas de réponse au clignotement de
l'indicateur du drone

1. batterie insuffisante
2. déformation de la lame

Les pales du drone tournent mais
ne peuvent pas voler

1.charger la batterie (3)
2. remplacer la lame (14)

Le drone vibre fortement Déformation de la lame Remplacer la lame (14)

Ledrone a été réglé
ne peut toujours pas étre stabilis

qu'au bout mais [ 1. de lalame

. 1.Remplacer la lame (14)
2. moteur défectueux

2.Replace the motor (Remplacer le moteur)

Aprés avoir placé l'avion pendant 5 3 10 secondes,
ouen corrigeant le gyroscope, tout ra bien (5.2).

Le drone a été relancé apres le crash,| ~ Le capteur est déséquilibré a cause
mais il n'est pas stable de 'accident.

1. nettoyer les corps étrangers enroulés par les pales
2. Faites doucement tourner la lame vers le haut,

Moteur blogué
redémarrez et corrigez le gyroscope, puis décollez (5.2).

Un moteur ne tourne pas

/N Remarque spéciale : le produit a une fonction de pression atmosphérique et de hauteur, mais il n'a pas d'effet de
point fixe. Lorsqu'il n'est pas contrélé dans l'air, le produit se déplace |égérement a la méme hauteur dans l'air.

17 NOTES

17.1 Veillez a ce que la puissance de la batterie soit suffisante, car la distance de la télécommande sera affectée si la batterie est faible.

17.2 Sila puissance de la batterie est insuffisante, le drone ne volera pas assez haut ou ne décollera pas.

17.3 Si les drones sont cassés et déformés, veuillez les réparer a temps. Si les rotors sont cassés et endommagés, ils ne voleront pas
ou causeront des blessures.

17.4 Evitez les crashs ou les collisions graves, qui peuvent endommager le drone ou réduire sa durée de vie.
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