
Voorbereiding  voor  de  vluchtKen  uw  afstandsbedieningProductoverzicht

Naam  productonderdeel:

doe  voorzichtig:

aanval

Pan-tilt  camera

herstel

Ken  uw  vliegtuig

3.  Kies  een  open  en  legale  vluchtsite  en  controleer  de  vlucht  volgens  uw  mentale  toestand  en  vliegvaardigheden

5.  Controleer  voordat  u  dit  product  gebruikt  de  product-  en  lokale  gebruikswetten  en  -regelgeving  en  houd  u  er  strikt  aan.  Vlieg  niet  in  het  
no-fly-gebied  dat  wordt  beperkt  door  relevante  wet-  of  regelgeving.

2.  Houd  tijdens  het  vliegen  een  vaste  afstand  van  het  vliegtuig  en  uit  de  buurt  van  snel  draaiende  onderdelen.  Zoals  propeller,  
borstelloze  motor,  enz.

4.  Lees  voordat  u  gaat  vliegen  aandachtig  de  beschrijving  van  de  pre-flight-omgeving  en  vlieg  in  de  staat  van  de  omgeving!

1.  Dit  product  is  geschikt  voor  mensen  die  ervaring  hebben  met  het  besturen  van  vliegtuigmodellen  en  niet  minder  dan  14  jaar  oud  zijn

(MODEL  2)

Het  indicatielampje  is  altijd  aan

Sta  eerst  op

Thuispunt

(de  zoemer  laat  elke  keer  dat  u  schakelt  een  lang  druppelgeluid  horen.)

2)  Wanneer  de  batterijspanning  lager  is  dan  7,05v,  knipperen  de  voor-  en  achterindicatorlampjes  van  het  vliegtuig  tegelijkertijd  en  stuurt  de  afstandsbediening  een  

laagspanningsalarmmelding

Hekfunctie:  de  vlieghoogte  is  beperkt  tot  30  meter  en  de  vliegafstand  is  beperkt  tot  200  meter.

Hoogteverschil  vanaf  

thuispunt  >  20m

2)  Vlieg  niet  in  het  no-fly-gebied  dat  wordt  beperkt  door  relevante  wetten  en  

andere  voorschriften

1)  Zorg  ervoor  dat  het  GPS-positioneringssignaal  wordt  ontvangen  (meer  dan  8  

satellieten)

2)  Voordat  u  de  automatische  terugkeermodus  start,  moet  

u  bevestigen  dat  de  vlieghoogte  van  het  vliegtuig  hoger  is  dan  de  

obstakels  op  de  retourlijn;

1)  Wanneer  beginners  oefenen  met  vliegen,  wordt  het  niet  aanbevolen  om  de  
afrasteringsfunctie  te  annuleren

Het  indicatielampje  gaat  uit

Druk  lang  op  deze  toets  op  de  afstandsbediening  en  de  UAV  start  de  headless-modus,

1)  Zorg  ervoor  dat  GPS-positioneringssignalen  worden  

ontvangen  (meer  dan  8  satellieten);

zaken  die  aandacht  nodig  hebben

A.  Wanneer  de  hoogte  van  het  vliegtuig  hoger  is  dan  20m,

Hoogteverschil  vanaf  

thuispunt  <  20m

3)  wanneer  het  vliegtuig  een  laagspanningsalarm  heeft,  moet  het  zo  snel  mogelijk  terugkeren  naar  de  Kwai  om  handmatig  of  de  

automatische  terugkeermodus  te  starten.

3)  Er  zijn  geen  voetgangers  en  diversen  in  de  buurt  van  het  

startpunt  en  het  vliegtuig  keert  automatisch  terug  naar  het  startpunt.

2)  Raak  geen  andere  schakelaars  en  toetsen  aan  na  het  invoeren  van  de  intelligente  spanningsretour;

Tegelijkertijd  is  de  headless-indicator  van  de  afstandsbediening  altijd  aan;  Houd  

nogmaals  ingedrukt  om  de  headless-modus  te  annuleren  en  de  headless-indicator  

van  de  afstandsbediening  gaat  uit

B:  Wanneer  de  hoogte  van  het  vliegtuig  lager  is  dan  20  m,  zal  de  

laagspanningsretour  van  het  vliegtuig  stijgen  tot  20  m  hoog,  automatisch  

terugkeren  naar  de  top  van  Hon-punt  en  dan  landen

1)  De  vliegafstand  en  het  vereiste  retourvermogen  worden  in  realtime  berekend  om  een  intelligent  automatisch  retouroordeel  te  realiseren  wanneer  het  

vliegtuigvermogen  laag  is,  om  de  vliegveiligheid  effectief  te  waarborgen.

20m

Bij  het  opstarten  is  de  hekfunctie  standaard  ingeschakeld.  Houd  de  toets  aan  de  linkerkant  van  de  afstandsbediening  langer  dan  2  seconden  ingedrukt  om  de  

hekfunctie  uit  te  schakelen.  Houd  deze  nogmaals  2  seconden  ingedrukt  om  de  hekfunctie  in  te  schakelen.

de  laagspanningsretour  van  het  vliegtuig  handhaaft  de  bestaande  

hoogte,  keert  automatisch  terug  boven  het  Hom-punt  en  landt  dan

Gebruik  ze  met  de  nodige  voorzichtigheid  en  draag  alle  relevante  verantwoordelijkheden.

Gebruik  voor  het  opladen  een  standaard  5V-uitgang  USB-oplader.  Het  is  ten  strengste  verboden  om  oude,  beschadigde  of  andere  

outputspecificaties  te  gebruiken.

Er  zijn  bepaalde  risico's  verbonden  aan  het  gebruik  van  lithiumbatterijen,  die  zware  verliezen  voor  mensen  en  eigendommen  kunnen  veroorzaken.

Als  de  oplader  een  verdachte  geur,  geluid  of  rook  afgeeft,  trek  dan  onmiddellijk  de  stekker  uit  het  stopcontact.

3.  Plaats  of  verwijder  de  SD-kaart  niet  tijdens  het  fotograferen  met  vliegtuigen,  anders  kan  het  verkregen  gegevensbestand  beschadigd  

raken  of  verloren  gaan.

Laad  niet  op  in  de  buurt  van  ontvlambare  stoffen  (tapijt,  houten  vloer,  massief  houten  meubelen,  enz.)  of  geleidende  objectoppervlakken.  

Houd  de  batterij  in  het  zicht  tijdens  het  opladen.

Laad  de  batterij  niet  op  als  deze  nog  heet  is  na  gebruik  van  het  product.  De  oplaadtemperatuur  van  de  batterij  moet  tussen  0  °  C  en  40  °  C  
liggen.

Overlaad  de  batterij  niet.  Als  de  batterij  volledig  is  opgeladen,  haalt  u  de  oplader  uit  het  stopcontact.

.  Let  er  bij  het  installeren  van  de  camera  op  dat  de  stekkerkabel  niet  omgekeerd  kan  worden  ingestoken,  anders  worden  de  interne  componenten  

beschadigd  en  ontstaan  storingen!

Het  apparaat  bestaat  uit  elektronische  componenten  en  batterijen.  Voor  elektronisch  en  elektrisch  afval  dient  u  een  speciale  behandeling  uit  te  

voeren  in  overeenstemming  met  de  plaatselijke  vereisten  voor  afvalverwerking.

Als  de  batterij  lekt,  vermijd  contact  met  huid  en  ogen.  In  geval  van  contact  met  de  huid,  onmiddellijk  wassen  met  zeep  en  helder  water.  Bij  aanraking  

met  de  ogen  onmiddellijk  met  veel  koud  water  spoelen  en  onmiddellijk  medische  hulp  inroepen.

1.  Het  is  verboden  om  de  camerahoek  handmatig  te  verbreken  om  falen  van  de  camerastructuur  te  voorkomen!

Laad  geen  gezwollen,  lekkende  of  beschadigde  batterijen  op.

Van  toepassing  voor  meer  dan  14  jaar  oud

Bedieningshandleiding  voor  vliegtuigen

3.  Wanneer  het  vliegtuig  is  ingeschakeld,  zendt  de  afstandsbediening  tweemaal  "didi"  -geluid  uit  en  stopt  het  LED-lampje  met  

knipperen,  wat  aangeeft  dat  de  frequentie-uitlijning  succesvol  is;

1.  Wanneer  de  afstandsbediening  is  uitgeschakeld,  houdt  u  de  fotoknop  lang  ingedrukt  (Figuur  1);

2.  Zet  tegelijkertijd  de  afstandsbediening  aan.  Op  dit  moment  laat  de  afstandsbediening  een  "druppel"-geluid  horen  en  knippert  de  LED;

Als  de  frequentie-uitlijning  niet  lukt,  herhaal  dan  de  bovenstaande  stappen!

Rechtsaf
Links

Kantelhoek  van  besturingspan  stijgen

Bediening  pan  kantelhoek  afdaling

De  meetnauwkeurigheid  van  het  zichtsysteem  wordt  gemakkelijk  beïnvloed  door  de  verlichtingsintensiteit  en  de  
oppervlaktetextuur  van  het  object.  In  het  geval  van  visusfalen,  schakelt  de  visuele  positioneringsmodus  automatisch  
over  naar  de  houdingsmodus.  Daarom  moeten  de  volgende  scenario's  met  voorzichtigheid  worden  gebruikt:

4

vastberadenprobleem

2

1

3

1.3  opladen  via  afstandsbediening

1.5  afstandsbediening  frequentie  matching

1.1  voorzorgsmaatregelen  voor  installatie  en  demontage  van  componenten  voor  het  vermijden  van  obstakels

1.2  functie-introductie  van  component  voor  het  vermijden  van  obstakels:

1.4  de  mobiele  telefoon  uitvouwen  en  plaatsen

Methode  1

Methode  2

Arbeidsvoorwaarden:

Obstakel  vermijden

bijeenkomst
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13 14

Basis  componenten

Trek  de  schakelaar  naar  de  visuele  positie

2.2  inzetarm

2.1  installatie  van  app

LED-indicator

1.  De  afstandsbediening  wordt  opgeslagen  wanneer  deze  de  fabriek  verlaat.  Vouw  in  de  eerste  stap  de  antenne  uit  om  ervoor  te  zorgen  dat  de  antenne  
verticaal  staat  en  draai  vervolgens  aan  de  hendel.

2.  Open  de  hendel,  plaats  de  mobiele  verbindingsapparatuur  en  pas  de  positie  aan  om  een  stabiele  plaatsing  van  de  apparatuur  te  garanderen

doe  voorzichtig:

Wanneer  het  vliegtuig  met  hoge  snelheid  vliegt,  kan  het  de  lenshoek  van  de  camera  aanpassen  om  duurdere  lokale  eliminatie  te  maken,

Aanpassing  camerahoek

om  één  stadstechnologie  en  een  betere  luchtfotografie-ervaring  te  combineren.

De  hoek  van  de  cameralens  kan  worden  aangepast  door  op  de  knop  voor  pan-tilthoek  op  de  afstandsbediening  te  drukken.  De  kantelhoek  is  -  90  °

Camera-overzicht

tot  0  °

Vluchtsignaalindicator  (blauw)  Achtergrondverlichting  vluchtstatus  (groen)Modusstatus

6.  Scène  met  drastische  en  snelle  veranderingen  in  verlichting

3)  Aangezien  het  visuele  functiesysteem  afhankelijk  is  van  het  oppervlaktebeeld  om  de  verplaatsingsinformatie  te  verkrijgen,  moet  u  ervoor  zorgen  

dat  de  omringende  lichtbron  voldoende  is  en  dat  de  grondtextuur  rijk  is

5.  Het  oppervlak  van  bewegende  objecten  (bijv.  struiken  of  gras  dat  door  sterke  wind  boven  de  stroom  mensen  wordt  geblazen)

2)  De  gebruikshoogte  van  de  visuele  positioneringsfunctie  is  binnen  10  m.

(verlichting  groter  dan  10000lux).

4)  Het  zichtsysteem  kan  niet  worden  gevonden  in  het  wateroppervlak,  de  donkere  omgeving  en  de  omgeving  zonder  duidelijke  textuur  op  de  grond.

7.  Objectoppervlak  dat  bijzonder  donker  is  (verlichting  minder  dan  10ux)  of  bijzonder  helder

2.  Effen  kleuroppervlak  (zoals  puur  zwart,  puur  wit,  puur  rood  en  puur  groen)

1.  Wanneer  u  op  lage  hoogte  vliegt  (minder  dan  0,5  m),  kan  het  visuele  systeem  mogelijk  niet  lokaliseren.

9.  Het  oppervlak  van  objecten  met  een  hoge  herhaalbaarheid  van  de  textuur  (zoals  kleine  roosterstenen  met  dezelfde  kleur).

8.  Oppervlakken  met  een  bijzonder  dunne  textuur

1)  Zorg  ervoor  dat  de  cameralens  van  het  zichtsysteem  helder  en  vrij  van  vlekken  is.

4.  Wateroppervlak  of  transparant  objectoppervlak

3.  Oppervlak  met  sterke  reflectie  of  reflectie

10.  De  snelheid  van  het  vliegtuig  mag  niet  te  hoog  zijn.  De  vliegsnelheid  mag  bijvoorbeeld  niet  hoger  zijn  dan  5  m /  s  wanneer  

deze  zich  1  m  boven  de  grond  bevindt  en  niet  hoger  zijn  dan  14  m /  s  wanneer  deze  zich  2  m  boven  de  grond  bevindt

Draai  de  afstandsbediening  tegelijkertijd  in  de  richting  die  wordt  weergegeven  in  figuur  1  en  houd  hem  stil  totdat  het  blauwe  lampje  voor  het  vliegtuig  altijd  brandt  en  de  
afstandsbediening  een  "druppel"-geluid  maakt;

Wanneer  de  gebruiker  voor  de  eerste  keer  opstart,  moet  het  kompas  worden  gekalibreerd.  Als  er  bij  later  gebruik  geen  afwijkingen  zijn,  is  het  niet  nodig  om  de  
kompaskalibratie  opnieuw  uit  te  voeren;

Vragen  om  op  te  laden

grond

Als  er  tijdens  de  vlucht  een  cirkel  of  abnormale  afwijking  is,  kalibreer  dan  het  kompas  opnieuw;

Nadat  de  code-uitlijning  is  gelukt,  plaatst  u  het  vliegtuig  op  de  horizontale  grond  en  duwt  u  de  linker  en  rechter  rocker  tegelijkertijd  naar  rechtsonder  volgens  de  instructies  in  de  onderstaande  

afbeelding.  Op  dit  moment  knipperen  de  voor-  en  achtercontrolelampjes  snel  en  gaat  de  gyroscoop  naar  de  kalibratiestatus.

Wanneer  het  indicatielampje  verandert  van  flits  naar  constant  licht,  is  de  kalibratie  voltooid.

2.  Sluit  de  5V  USB-gegevenskabel  aan  om  de  batterij  op  te  laden.  De  oplaadtijd  is  ongeveer  50  minuten

niveau

Draai  de  drone  langzaam  een  aantal  beurten  horizontaal  totdat  de  groene  indicator  aan  de  achterkant  van  de  drone  altijd  aan  is,  de  blauwe  indicator  aan  de  voorkant  uit  is  en  de  
afstandsbediening  tegelijkertijd  "valt";

Kalibreer  het  kompas  in  de  open  buitenruimte  en  blijf  uit  de  buurt  van  de  omgeving  met  elektromagnetische  interferentie.

1.  De  afstandsbediening  heeft  een  ingebouwde  oplaadbare  batterij.  Wanneer  de  afstandsbediening  bijna  leeg  is,  knippert  het  waarschuwingslampje  voor  laag  voltage  langzaam  en  

maakt  de  afstandsbediening  een  druppelend  geluid

3.  Tijdens  het  opladen  is  de  LED  van  de  afstandsbediening  altijd  aan  en  is  de  LED  uit  na  het  opladen.

Draai  de  neus  van  het  vliegtuig  langzaam  een  aantal  beurten  omhoog  totdat  de  voor-  en  achterindicatielampjes  van  het  vliegtuig  branden  en  de  afstandsbediening  opnieuw  een  
"tick"-geluid  laat  horen,  wat  aangeeft  dat  de  kalibratie  van  het  indicatielampje  is  geslaagd.  Als  de  kalibratie  niet  is  gelukt,  herhaalt  u  de  bovenstaande  stappen.

Intelligente  vluchtbatterij  x1  USB-oplaadkabel  x1

Buitenvlucht:  kies  alstublieft  zonnig  en  windstil  weer  of  winderig  weer  om  te  vliegen

Het  eerste  gebruik  vereist  het  opladen  van  de  Intelligent  Flight-batterij  om  de  batterij  te  activeren

Kruis  schroevendraaier  x1

Binnen  vliegen:  kies  een  open  ruimte  zonder  obstakels,  mensen  en  huisdieren

Houd  het  vliegtuig  tijdens  het  vliegen  binnen  het  gezichtsveld  en  uit  de  buurt  van  obstakels,  

hoogspanningslijnen,  bomen,  enz.

2.  Dit  product  moet  de  instructies  in  de  handleiding  strikt  volgen  en  de  vluchtcontrolemethoden  beheersen,  anders  zal  het  de  operator  en  mensen  en  

objecten  in  de  buurt  schade  toebrengen.

Obstakelvermijdingskop  

(optioneel)

Tel  zorgvuldig  de  accessoires  en  het  aantal  (zoals  de  lijst  met  accessoires).  Als  blijkt  dat  het  niet  compleet  is,  geef  dan  het  aankoopcertificaat  op  en  

neem  tijdig  contact  op  met  de  verkoper  voor  aanvulling  en  vervanging.

Vliegtuig  x  1

1.  Dit  product  is  niet  geschikt  voor  mensen  onder  de  14  jaar

Wanneer  de  gebruiker  voor  de  eerste  keer  opstart,  moet  het  kompas  voor  gebruik  worden  gekalibreerd.  In  een  later  stadium  wordt  aanbevolen  om  het  kompas  te  

kalibreren  voor  het  opstijgen  in  verschillende  regio's,  waardoor  het  vliegtuig  een  nauwkeurigere  positionering  en  stabielere  vlucht  zal  krijgen

Voor  het  scannen  van  de  QR-code  en  instructies,  raadpleeg  de  gedetailleerde  pagina  met  APP-bedieningsinstructies

Afstandsbediening  x1 Reservepropeller  x  2

Methode  2:  druk  lang  op  de  geomagnetische  kalibratietoets  (zoals  weergegeven  

in  afbeelding  2)  om  het  kompas  te  kalibreren.

gebruikers  zijn  verantwoordelijk  voor  de  resultaten  van  hun  gebruik  van  het  product.  Raadpleeg  voor  de  laatste  disclaimer  de  versie  die  op  de  officiële  website  
is  gepubliceerd

Instructies  x  1

Lees  deze  verklaring  zorgvuldig  door  voordat  u  dit  product  gebruikt.  Zodra  u  het  product  gaat  gebruiken,  herkent  en  accepteert  u  de  volledige  inhoud  van  
deze  verklaring

3.  Kies  bij  gebruik  van  dit  product  een  open  plek  en  houd  u  aan  de  lokale  wet-  en  regelgeving.  Tijdens  het  gebruik  van  het  product,

5  gebruikers  mogen  dit  product  niet  zelf  demonteren  en  repareren,  anders  zijn  ze  niet  verantwoordelijk  voor  direct  of  indirect  letsel  en  verlies  van  eigendom.

Vlieg  niet  in  extreem  ruwe  omgevingen,  zoals  onderkoeling,  oververhitting,  harde  wind,  regenbuien,  enz.

Om  de  app  te  installeren  en  de  bedieningsvideo  te  raadplegen,  scant  u  de  instructies  en  downloadt  u  de  QR-code  op  de  verpakking.

4.  Als  er  semantische  verschillen  zijn  tussen  verschillende  versies,  prevaleert  de  corresponderende  taalversie  in  elk  land  en  elke  regio.

Indicatielampje  voorzijde  (blauw)

Propeller  a  (positieve  propeller)

Batterij  gesp

HD-camera

Optische  stroompositioneringscamera  (optioneel)

Propeller  B  (tegenschroef)

GPS-module  (ingebouwd)

elektrische  machines

aan/uit-schakelaar

Mes  bevestigingsschroef

Knipperlicht  achter  (groen)

Nadat  het  vliegtuig  is  opgestegen,  kan  het  niet  

zweven  en  naar  één  kant  kantelen

Nadat  het  vliegtuig  is  ingeschakeld,  knippert  

het  indicatielampje  continu  en  snel

4)  De  oplaadtijd  is  ongeveer  2-4  uur

De  batterijspanning  van  het  vliegtuig  is  te  laag,  laad  de  batterij  volledig  op!

3)  Tijdens  het  opladen  brandt  het  blauwe  lampje  lang.  Als  de  batterij  vol  is,  gaat  het  blauwe  lampje  uit.  Nadat  de  batterij  vol  is,

trek  de  oplader  er  op  tijd  uit

Plaats  het  vliegtuig  op  een  vlakke  of  vlakke  ondergrond  

en  kalibreer  de  gyroscoop  opnieuw

2)  Steek  de  micro-USB-connector  van  de  oplaadkabel  in  de  oplaadpoort  van  de  vliegtuigbatterij

Het  ventilatorblad  is  vervormd  en  moet  worden  vervangen

Het  vliegtuig  kan  niet  worden  ontgrendeld  en  
het  achterlicht  knippert  snel

1)  Sluit  de  USB-oplaadkabel  aan  op  de  USB-oplader  met  5V-uitgang  (hoogvermogen  5V /  2A-oplader  wordt  aanbevolen)

Het  vliegtuig  bevindt  zich  in  de  gyroscoopdetectiestatus.  Zet  het  vliegtuig  

op  een  stilstaand  vliegtuig  of  op  de  grond

Het  vliegtuig  trilde  slecht

B

F22-007

Voorgiek  rechts  (b)

Gezichtsbedekking

Accu

F22-011

Schroef

F22-008

F22-016

Achterboom  rechts  (a)

F22-002

Bodemschaal

F22-012

F22-005

F22-001 F22-003

F22-014

F22-009

GPS-module

F22-006

Borstelloze  motor

elektrische  regeling

F22-004

F22-015F22-013

mes  ab

Voorgiek  links  (a)

F22-010

Cameramontage

Lang  indrukken  om  te  ontgrendelen

Zorg  ervoor  dat  het  vliegtuig  voor  het  opstijgen  waterpas  staat  en  dat  de  voor-  en  
achterindicatoren  van  het  vliegtuig  altijd  aan  zijn.

Artikellijst  (lijst  met  accessoires)

neus  richting

opstaan voorkant

na

3.11  hekmodus

zaken  die  aandacht  nodig  hebben

3.2  beschrijving  van  de  vluchtmodusstatus

3.6  one  touch  landing  (bediening  op  afstand)

3.5  ontgrendeling  met  één  klik  (bediening  op  afstand)

3.7  visuele  positioneringsmodus  (bediening  op  afstand)

3.12  headless-modus

Kompas  kalibratie

3.8  outdoor  GPS-modus  (bediening  op  afstand)

3.3  motor  ontgrendelen /  vergrendelen

zaken  die  aandacht  behoeven:

doe  voorzichtig:

doe  voorzichtig:

3.10  intelligente  laagspanningsretour

Inleiding  tot  intelligente  laagspanningsretour

3.9  automatische  retourmodus3.4  basisvluchtstappen  1.  Plaats  

het  vliegtuig  op  een  vlakke  en  open  grond  met  de  gebruiker  naar  de  staart  gericht.

Gebruiksscène  voor  visuele  positionering

doe  voorzichtig:

Motor  ontgrendelen

De  kompaskalibratiemethode  is  als  volgt:

Motorvergrendeling

Opmerking:  1)  zorg  ervoor  dat  het  GPS-positiesignaal  wordt  ontvangen  (de  blauwe  indicator  aan  de  voorkant  is  altijd  aan).

3)  Zorg  er  bij  het  landen  voor  dat  de  grond  vlak  is  en  vrij  van  voetgangers  en  andere  voorwerpen.
4)  De  one-touch  landingsfunctie  is  alleen  effectief  wanneer  het  vliegtuig  binnen  10  meter  van  de  startpositie  wordt  bediend.

2)  Tijdens  het  landen  kunt  u  de  bediening  voor  en  na  de  vlucht,  links  en  rechts,  regelen  en  de  gashendel  omhoog  duwen  om  deze  
modus  te  elimineren

Vlucht  beëindigen

Voor  het  scannen  van  de  QR-code  en  instructies,  raadpleeg  de  gedetailleerde  pagina  met  APP-bedieningsinstructies

doe  voorzichtig:

Als  de  batterij  niet  op  zijn  plaats  is  geïnstalleerd,  leidt  dit  waarschijnlijk  tot  een  storing  in  de  luchtstroom  en  een  valongeval  van  de  UAV

Het  vliegtuig  bevindt  zich  in  de  opbergstand  en  breidt  de  giek  op  zijn  beurt  uit  volgens  de  onderstaande  afbeelding:

De  Intelligent  Flight-batterij  moet  worden  opgeladen  om  de  batterij  voor  dit  gebruik  te  

activeren

Gebruik  uw  mobiele  apparaat  om  de  QR-code  te  scannen  om  te  downloaden  bij  het  installeren  van  de  app

Uitgevouwen  staat

De  UAV  start  in  de  standaard  lage  versnelling.  De  UAV  heeft  een  functie  voor  het  vermijden  van  obstakels  

van  360  graden.  Alleen  in  de  standaard  lage  versnelling  kan  het  een  obstakelvermijdingsfunctie  hebben!

Houd  de  gesp  ingedrukt  om  de  slimme  vliegaccu  te  verwijderen

Daarom  heeft  het  geen  functie  voor  het  vermijden  van  obstakels  in  de  bewegingsmodus  met  
hoge  versnelling!

Schakelt  u  in  een  hogere  versnelling,  omdat  de  vliegsnelheid  te  hoog  is,  dan  ontvangt  de  UAV  niet  op  tijd  

instructies,  waardoor  er  botsingen  ontstaan  met  obstakels.

Druk  kort  op  de  tuimelschakelaar:  "één  druppel"  geeft  de  modus  met  lage  snelheid  aan;

"Twee  druppels"  geeft  de  hogesnelheidsmodus  aan;

USB-oplaadinterface

(MODEL  1)

afwijzen

Deze  handeling  kan  alleen  worden  uitgevoerd  als  de  initialisatie  niet  kan  worden  afgesloten  of  als  de  houding  van  het  vliegtuig  verkeerd  is.

Zorg  er  bij  het  kalibreren  van  de  gyroscoop  voor  dat  het  vliegtuig  op  een  horizontaal  vlak  wordt  geplaatst,  anders  heeft  dit  invloed  op  de  vlucht

De  gyroscoop  is  gekalibreerd  voordat  hij  de  fabriek  verliet  en  de  gebruiker  hoeft  hem  niet  opnieuw  te  kalibreren.

grond

neus  richting

Visuele  positionering

modus

modus
Visuele  positionering

Gebouwd  in  de  nieuwste  generatie  vluchtcontrolesystemen  voor  stabiele  en  betrouwbare  vliegprestaties

Nieuw  modulair  ontwerpconcept,  eenvoudig  te  installeren,  onderhouden,  updaten  en  upgraden,  enz.

Geïntegreerd  ontwerp,  plug-in  installatie,  eenvoudig  en  handig!

Uitgerust  met  5g  WiFi  digitaal  beeldtransmissiesysteem,  biedt  het  u  verschillende  visuele  effecten

Ingebouwd  GPS-positionerings-  en  navigatiesysteem  maakt  de  vlucht  nauwkeuriger  en  veiliger

2.3  batterij  voor  vliegtuiginstallatie

2.4  Slim  opladen  van  de  batterij

Obstakelvermijdingstechnologie,  als  garantie  om  de  veilige  vlucht  van  UAV  te  vergroten,  verandert  ook  met  de  ontwikkeling  
van  technologie.  Tijdens  de  vlucht  verzamelt  de  UAV  de  informatie  van  de  omgeving  via  zijn  sensoren,  meet  de  afstand  en  geeft  
overeenkomstige  actiecommando's  om  de  functie  van  "obstakel  vermijden"  te  bereiken.

Pan  kantelhoek  bedieningsknop

3

3

EEN

ÿ  ÿ  ÿ  ÿ  ÿ  ÿ  ÿ  ÿ

Start  eerste  vlucht

doe  voorzichtig:

Methode  2:  druk  lang  op  de  kalibratieknop  (Figuur  2)  om  de  gyroscoop  te  kalibreren!

2.5  opladen  via  afstandsbediening

2.8  gyro-kalibratie

2.7  frequentieafstemming  van  de  afstandsbediening

2.6  breid  de  afstandsbediening  uit  en  plaats  de  mobiele  telefoon

3  keer  knipperen

Langzame  flits

5)  Wanneer  het  vliegtuig  weinig  vermogen  heeft,  knippert  de  blauwgroene  indicator  snel,  wat  aangeeft  dat  het  vliegtuig  weinig  vermogen  heeft  en  dat  de  operator  voorzichtig  binnen  de  

gezichtslijn  moet  vliegen.

flash

3)  Headless-modus:  het  vliegtuig  beweegt  vooruit  en  achteruit  van  de  startpositie  naar  de  pijlrichting  van  het  vliegtuig  en  de  verticale  richting  van  de  pijl  is  links  en  rechts.

Er  is  een  GPS-positioneringssignaal  om  te  ontgrendelen  in  de  GPS-buitenmodus  of  de  modus  voor  vaste  hoogte  binnenshuis;

Chang  Liang

Onvoldoende  vliegomstandigheden

Headless-modus

twinkelen

Chang  Liang

Primaire  laagspanning

flash

2)  Outdoor  GPS-modus:  draai  de  afstandsbedieningsmodusschakelaar  naar  de  outdoor  GPS  visuele  positioneringsmodus  aan  de  rechterkant,  en  de  blauwe  en  groene  lampjes  aan  de  voor-  

en  achterkant  van  het  vliegtuig  knipperen,  wat  aangeeft  dat  er  geen  satellieten  zijn  doorzocht  of  het  aantal  satellieten  zoeken  is  niet  genoeg.  Het  aantal  GPS-satellieten  bereikt  meer  dan  8  en  

het  blauwe  lampje  aan  de  voorkant  brandt  altijd,  wat  aangeeft  dat  het  zoeken  en  positioneren  van  de  GPS-satelliet  is  gelukt.

twinkelen

GP-modus  buiten  (positionering)

Draai  de  drone  langzaam  horizontaal  voor  een  aantal  beurten  totdat  de  groene  indicator  aan  de  achterkant  van  de  drone  altijd  aan  is,  de  blauwe  indicator  aan  de  voorkant  uit  is  en  de  afstandsbediening  

piept;

flash

flash

constante

Druk  lang  op  deze  toets,  de  zoemer  zal  een  "druppel"-geluid  uitzenden  om  de  intelligente  terugkeer  te  starten,  en  

het  vliegtuig  keert  terug  naar  het  laatst  opgenomen  terugkeerpunt.  Tijdens  de  terugvlucht  kan  de  gebruiker  de  

vlieghoogte  regelen  via  de  afstandsbediening  en  kort  op  deze  knop  drukken  om  de  terugvlucht  te  beëindigen

6)  Vergelijkingstabel  van  modusstatus  en  vluchtindicator

Visuele  positioneringsmodus

Chang  Liang

twinkelen

Afstandsbediening  niet  aangesloten

4)  Automatische  terugkeermodus:  druk  tijdens  de  vlucht  op  de  automatische  terugkeertoets  om  over  te  schakelen  naar  de  automatische  terugkeermodus.  Het  groene  lampje  knippert  

langzaam,  wat  aangeeft  dat  het  vliegtuig  in  de  terugkeermodus  gaat.

Afwisselend  langzame  flits

Draai  de  neus  van  het  vliegtuig  langzaam  een  aantal  beurten  omhoog  totdat  de  voor-  en  achterindicatoren  van  het  vliegtuig  branden  en  de  afstandsbediening  opnieuw  een  "druppel"-geluid  laat  horen,  

wat  aangeeft  dat  de  indicatorkalibratie  is  geslaagd.  Als  de  kalibratie  niet  is  gelukt,  herhaalt  u  de  bovenstaande  stappen.

1)  Visuele  positioneringsmodus:  draai  de  afstandsbedieningsmodusschakelaar  naar  de  linker  visuele  positioneringsmodus  en  de  blauwe  en  groene  lampjes  aan  de  voor-  en  achterkant  van  het  

vliegtuig  zijn  altijd  aan.

Als  er  geen  GPS-positioneringssignaal  is,  kan  het  alleen  worden  ontgrendeld  in  de  visuele  positioneringsmodus

Automatische  retourmodus

Secundaire  laagspanning

3  keer  knipperen

Draai  de  afstandsbediening  tegelijkertijd  in  de  richting  die  wordt  weergegeven  in  figuur  1  en  houd  hem  stil  totdat  het  blauwe  lampje  voor  het  vliegtuig  altijd  brandt  en  de  afstandsbediening  een  "druppel"-

geluid  maakt;

Langzame  flits

Afwisselend  langzame  flits

Outdoor  GPS-modus  (niet  gelokaliseerd)

twinkelen

Vluchtbesturingsbord

Obstakel  vermijden  hoofd

Oplaadlijn

Achterboom  links  (b)

109

Bereid  het  vliegtuig  voor

9.  Schakel  na  het  afsluiten  het  vliegtuig  en  de  afstandsbediening  om  de  beurt  uit!

7.  Trek  de  gashendel  naar  beneden  om  de  drone  te  laten  zakken

4.  Sluit  het  mobiele  apparaat  aan  en  ga  naar  de  camera-interface.

8.  Trek  na  de  landing  het  gaspedaal  naar  de  laagste  stand  en  houd  het  meer  dan  3  seconden  vast  totdat  de  motor  stopt.

3.  De  afstandsbediening  en  het  vliegtuig  zijn  op  elkaar  afgestemd  en  het  vliegtuig  is  geïnitialiseerd;

6.  Duw  de  gashendel  langzaam  omhoog  om  het  vliegtuig  soepel  te  laten  opstijgen  en  controleer  de  houding  van  het  vliegtuig  met  de  linker /  rechter  besturing.

1.  Plaats  het  vliegtuig  op  een  vlakke  en  open  grond  met  de  gebruiker  naar  de  staart  gericht

2.  Schakel  de  afstandsbediening  en  het  vliegtuig  in.

5.  Nadat  de  vliegtuiggyroscoop  is  gedetecteerd,  ontgrendelt  u  het  vliegtuig

Draai

links

Waarschuwing:  het  apparaat  voor  het  vermijden  van  obstakels  is  een  optisch  apparaat.  Richt  de  zender  van  het  vermijden  van  obstakels  niet;

apparaat  gedurende  lange  tijd,  anders  kan  het  oogletsel  veroorzaken!

B

Buiten  GPS  vast
punt  modus

Buiten  GPS  vast
punt  modus

1)  Zorg  ervoor  dat  het  GPS-positioneringssignaal  wordt  ontvangen  (meer  dan  8  satellieten)

2)  In  de  GPS-buitenmodus  heeft  het  een  vast  punt,  vaste  hoogte  en  remfuncties  en  is  de  vliegsnelheid  relatief  stabiel

4)  Vlieg  niet  in  de  GPS-buitenmodus  in  de  buurt  van  smalle  steegjes  en  hoge  gebouwen.

3)  Als  er  geen  GPS-positioneringssignaal  is,  schakelt  u  over  naar  de  indoor-vliegmodus  op  vaste  hoogte

Het  ingebouwde  tweerichtingscommunicatieprotocol  van  de  afstandsbediening  kan  verschillende  houdingsgegevens  van  het  vliegtuig  in  realtime  
retourneren  (vlieghoogte,  vliegafstand,  vliegsnelheid,  aantal  GPS-satellietzoekopdrachten,  vluchtmodus,  enz.),  Die  kunnen  worden  duidelijk  
weergegeven  op  de  mobiele  telefoon  van  de  kaarttransmissieapparatuur.

De  afstandsbediening  gebruikt  de  2,4  GHz  FM-communicatiemodus  om  de  anti-interferentie  van  communicatie  aanzienlijk  
te  verbeteren.

Zorg  er  bij  het  verwijderen  van  de  obstakelvermijdingseenheid  voor  dat  u  de  stroomtoevoer  uitschakelt,  anders  wordt  het  apparaat  beschadigd  en  wordt  het  normale  gebruik  
beïnvloed!

De  installatie  van  componenten  voor  het  vermijden  van  obstakels  moet  worden  voltooid  wanneer  de  UAV  is  uitgeschakeld,  anders  worden  de  componenten  beschadigd  en  

kunnen  ze  niet  worden  gebruikt!

compleet

1.  Stap  1:  steek  een  schroevendraaier  in  het  gat  van  de  afdekplaat  voor  het  vermijden  van  obstakels  en  verwijder  de  afdekplaat  voor  het  vermijden  van  obstakels;

1.  Stap  1:  druk  met  uw  hand  op  de  gesppositie  (zoals  weergegeven  in  figuur  1)  en  druk  deze  vervolgens  naar  binnen;

2.Stap  2:  verwijder  de  obstakelvermijdingseenheid  naar  boven  (zoals  weergegeven  in  afbeelding  2)  en  installeer  vervolgens  de  afdekplaat  op  de  UAV-oppervlakteschaal.

2.Stap  2:  pas  de  positie  van  de  apparatuur  voor  het  vermijden  van  obstakels  aan  volgens  de  richting  die  wordt  weergegeven  in  de  afbeelding  en  druk  deze  verticaal  om  de  installatie  te  voltooien!

installatie  is

Japanse  hand  Amerikaanse  handschakelaar

Amerikaanse  hand  Japanse  handschakelaar

Kantelhoek  van  besturingspan  stijgen

Bediening  pan  kantelhoek  afdaling

1  wanneer  de  afstandsbediening  is  uitgeschakeld,  houdt  u  de  opname  ingedrukt  en  ontgrendelt  u

3.  Schakel  na  een  succesvolle  omschakeling  de  machine  uit  en  zet  de  afstandsbediening  weer  aan

4.  Elke  keer  dat  de  afstandsbediening  wordt  ingeschakeld,  zendt  hij  twee  lange  tonen  uit,  wat  aangeeft  dat  dit  het  geval  is

2.  Schakel  de  afstandsbediening  in  en  de  afstandsbediening  zal  twee  keer  "didi"  klinken

4.  Elke  keer  dat  de  afstandsbediening  wordt  aangezet,  laat  de  afstandsbediening  een  lang  geluid  horen,  

wat  aangeeft  dat  het  een  Japanse  hand  is.  Integendeel,  twee  druppels  zijn  de  Amerikaanse  hand.  Als  het  

wisselen  niet  lukt,  herhaal  dan  de  vorige  stap

toetsen  tegelijk  (Afbeelding  1)

een  Amerikaanse  hand.  Integendeel,  het  is  de  Japanse  hand.  Als  de  omschakeling  is

3.  Schakel  na  een  succesvolle  omschakeling  de  machine  uit  en  zet  de  afstandsbediening  weer  aan

niet  gelukt,  herhaal  de  vorige  stap!

1.  Wanneer  de  afstandsbediening  is  uitgeschakeld,  houdt  u  de  fotografeer-  en  

ontgrendelingstoetsen  tegelijkertijd  ingedrukt  (Figuur  1)

2.  Schakel  de  afstandsbediening  weer  in  en  de  afstandsbediening  maakt  een  "druppel"  geluid

Het  groene  LED-lampje  gaat  uit  en  het  
blauwe  licht  is  altijd  aan blauw  licht  is  altijd  aan

Het  groene  LED-lampje  gaat  uit  en  de

Led  groene  en  blauwe  lichten  zijn  aan

Trek  de  schakelaar  naar  de  "GPS"-positie

Snelstartgids

Horizontale  kalibratietoets  
(lang  indrukken)  optioneel

Druk  kort  op  de  grote  en  kleine  versnelling  

om  te  schakelen /  druk  lang  op  de  hekmodus

USB-oplaadpoort

De  fabrieksinstelling  van  de  afstandsbediening  is  "Amerikaanse  hand".
De  linker  rocker  regelt  de  vlieghoogte  en  richting,  en  de  rechter  rocker  
regelt  de  voorwaartse,  achterwaartse  en  linker  en  rechter  vliegrichtingen  
van  het  vliegtuig.  De  pan-tilt-bedieningsknop  kan  de  kantelhoek  van  de  
camera  regelen

Headless-modus  (altijd  aan)

Aanpassing  camerahoek

GPS-modusindicator  (normaal  aan /  
knipperend  in  retourmodus)

Modusomschakelschakelaar  
(optische  stroom /  houdingsmodus  buiten)
GPS-modus)

Hekindicatielampje  (altijd  aan)

antenne

Linkerzwaai  (lange  druk  op  hekmodus)

Een  toets  terug  (lang  indrukken)

/  frequentie /  laagspanning  
(knipperend)

aan/uit-schakelaar

Linker  rocker

Mobiele  telefoon  clip

Rechter  rocker

fotograaf

Geomagnetische  kalibratietoets  
(lang  indrukken)  optioneel

Ontgrendel  sleutel

videoband

Rechterzwaai  (lange  druk  op  headless-modus)

(Let  a.u.b.  goed  op  de  hoogte  van  de  vluchtvoorzorgsmaatregelen  en  bedieningsinstructies  voordat  u  gaat  vliegen.  Raadpleeg  de  instructies  voor  details.)

Selecteer  vluchtomgeving

Vrijwaring

Voorzorgsmaatregelen  voor  vliegtuigen

Houd  de  gesp  ingedrukt  om  te  verwijderen USB-oplaadinterface

de  slimme  vliegaccu

grond

Methode  1

6.  Duw  het  gaspedaal  langzaam  omhoog  om  het  vliegtuig  soepel  te  laten  opstijgen  en  controleer  de  houding  van  het  vliegtuig  door  links /  

rechts  te  bedienen

Methode  1:  na  succesvolle  code-uitlijning,  zet  u  de  schakelaar  in  de  visuele  positioneringsmodus  

of  outdoor  GPS-modus.  Trek,  zoals  weergegeven  in  de  afbeelding  rechts,  aan  de  linker  en  

rechter  rocker  en  houd  deze  stil  totdat  het  indicatielampje  twee  keer  knippert.  Na  het  ontgrendelen  

draait  de  motor  op  een  laag  toerental.

3.  Kies  zonnig  en  windstil  weer  om  te  fotograferen.  Route  en  zoeker.

grond

Methode  2:  nadat  het  vliegtuig  is  geland,  beweegt  u  de  linker  en  rechter  
rocker  in  dezelfde  richting  als  aangegeven  in  de  afbeelding,  houdt  u  de  motor  
stil  en  stopt  u  de  rotatie.  De  blauw-groene  indicatielampjes  aan  de  voor-  en  
achterzijde  knipperen  twee  keer,  wat  aangeeft  dat  de  motorvergrendeling  is  
voltooid

4.  Start  de  app,  sluit  het  mobiele  apparaat  aan  en  ga  naar  de  camera-interface

Tips  en  technieken  voor  luchtfotografie

5.  Duw  het  vliegtuig  tijdens  de  vlucht  zo  klein  mogelijk  om  het  vliegtuig  soepel  te  laten  vliegen!

grond

Vliegtuig  ontgrendelen  met  één  klik

Methode  2

land  het  vliegtuig  automatisch

2.  Selecteer  een  geschikte  PTZ-opnamehoek.

Methode  1:  nadat  het  vliegtuig  is  geland,  trekt  u  de  linker  rocker  terug  naar  de  laagste  positie  zoals  weergegeven  in  de  afbeelding  en  houdt  u  deze  stil  totdat  de  
motor  stopt  met  draaien.  De  blauw-groene  indicatoren  aan  de  voor-  en  achterzijde  knipperen  twee  keer,  wat  aangeeft  dat  de  motorvergrendeling  is  voltooid

Het  groene  lampje  aan  de  achterkant  knippert,  wat  aangeeft  dat  het  zoeken  naar  de  satelliet  is  

voltooid  en  dat  aan  de  GPS-buitenvluchtvoorwaarden  is  voldaan

8.  Trek  na  de  landing  het  gaspedaal  naar  de  laagste  stand  en  houd  het  meer  dan  3  seconden  vast  totdat  de  motor  stopt.

Ontgrendel  de  motor  in  de  GPS-modus  voordat  u  opstijgt!

5.  Nadat  de  vliegtuiggyroscoop  is  gedetecteerd,  ontgrendelt  u  het  vliegtuig

3.  De  afstandsbediening  en  het  vliegtuig  zijn  op  elkaar  afgestemd  en  het  vliegtuig  wordt  geïnitialiseerd.

De  visuele  positioneringsfunctie  is  van  toepassing  op  de  omgeving  met  een  hoogte  van  minder  dan  10  m,  geen  GPS-signaal  of  een  slecht  GPS-

signaal,  vooral  voor  binnenvluchten.

Methode  1

4.  De  testvlucht  kan  vóór  de  vlucht  worden  uitgevoerd  om  de  route  en  het  zicht  te  helpen  plannen.

1.  Voer  pre-flight  inspectie  uit

Druk  op  deze  toets  op  de  afstandsbediening  om

Er  zijn  twee  manieren  om  de  motor  te  vergrendelen:

Zorg  ervoor  dat  het  signaal  wordt  gezocht  (de  blauwe  LED  aan  de  voorkant  is  altijd  aan)

Druk  in  de  GPS-modus  buitenshuis  (lang  indrukken  voor  1  seconde)  op  de  "one  key  unlock"-knop.  Na  het  ontgrendelen  draait  de  motor  met  een  lage  

snelheid  en  duwt  zachtjes  de  linkergashendel  in,  en  het  vliegtuig  stijgt  langzaam  op.

2.  Schakel  de  afstandsbediening  en  het  vliegtuig  in

7.  Trek  de  gashendel  naar  beneden  om  de  drone  te  laten  zakken

Methode  2:  druk  lang  op  de  ontgrendelknop  met  één  toets  om  te  ontgrendelen.

Methode  2

Druk  op  deze  toets  op  de  afstandsbediening

grond

9.  Schakel  na  het  afsluiten  de  voeding  van  het  vliegtuig  en  de  afstandsbediening  om  de  beurt  uit.

B

Serienummer

ik

Tijdens  het  gebruik  van  apparatuur  voor  het  vermijden  van  obstakels,  zal  deze  van  links  naar  rechts  heen  en  weer  zwaaien

Het  is  verboden  om  het  draaiende  deel  handmatig  te  breken  om  beschadiging  van  het  apparaat  en  functieverlies  te  voorkomen!

Draai

Rechtsaf

Bewaar  deze  handleiding  voor  toekomstig  gebruik!

Bereid  de  afstandsbediening  voor:

EEN

EEN

1)  Handmatige  landing,  landing  met  één  knop  of  automatische  landing  in  de  terugkeermodus  om  de  motorvergrendeling  te  voltooien

2)  houd  de  aan /  uit-schakelaar  van  het  vliegtuig  langer  dan  2  seconden  ingedrukt  en  zet  vervolgens  de  aan /  uit-schakelaar  van  de  

afstandsbediening  uit  nadat  het  indicatielampje  uitgaat,  dat  wil  zeggen,  de  stroom  is  uitgeschakeld;

3)  Verwijder  de  vliegtuigaccu  uit  het  vliegtuig.

App  en  instructievideo  voor  vluchten  installeren

1.7  kompaskalibratie

1.6  gyroniveau  kalibratie

Basis  vliegstappen

Tips  en  technieken  voor  luchtfotografie

1.8  UAV  intelligent  opladen  van  de  batterij

De  kompaskalibratiemethode  is  als  volgt:

Led  groene  en  blauwe  lichten  zijn  aan

Het  groene  LED-lampje  is  altijd  aan  
en  het  blauwe  licht  is  uit

Het  groene  LED-lampje  gaat  uit  
en  het  blauwe  licht  is  altijd  aan

Upgrade  component  interface  (optioneel)

4.  Testvlucht  kan  vóór  de  vlucht  worden  uitgevoerd  om  de  route  en  het  zicht  te  helpen  plannen

3.  Kies  zonnig  en  windstil  weer  om  te  fotograferen.

1.  Voer  een  inspectie  vóór  de  vlucht  uit.

5.  Duw  de  duwstang  tijdens  de  vlucht  zo  klein  mogelijk  om  het  vliegtuig  soepel  te  laten  vliegen.

2.  Selecteer  de  juiste  opnamehoek.

de  frequentie-uitlijning  is  geslaagd;

3.  Wanneer  het  vliegtuig  is  ingeschakeld,  zendt  de  afstandsbediening  tweemaal  "didi"  uit  en  stopt  het  LED-lampje  met  knipperen,  wat  aangeeft  dat

3.  Het  groene  lampje  van  de  afstandsbediening  brandt  altijd  tijdens  het  opladen  en  het  groene  lampje  gaat  uit  na  het  opladen

2.  Sluit  de  5V  USB-gegevenskabel  aan  om  de  batterij  op  te  laden.  De  oplaadtijd  is  ongeveer  50  minuten.

De  gyroscoop  is  voor  het  verlaten  van  de  fabriek  gekalibreerd.  De  gebruiker  hoeft  het  niet  opnieuw  te  kalibreren.  Deze  bewerking  kan  alleen  worden  

uitgevoerd  als  de  initialisatie  niet  kan  worden  afgesloten  of  als  de  houding  van  het  vliegtuig  verkeerd  is

Als  de  frequentie-uitlijning  niet  is  gelukt,  herhaalt  u  de  bovenstaande  stappen

Als  er  tijdens  de  vlucht  een  cirkel  of  abnormale  afwijking  is,  kalibreer  dan  het  kompas  opnieuw

Wanneer  de  gebruiker  voor  de  eerste  keer  opstart,  moet  het  kompas  worden  gekalibreerd.  Als  er  bij  later  gebruik  geen  afwijkingen  zijn,  hoeft  het  
kompas  niet  opnieuw  te  worden  gekalibreerd;

LED-indicator

Na  succesvolle  frequentie-uitlijning  kan  het  vliegtuig  direct  worden  bestuurd

Nadat  de  code  is  uitgelijnd,  plaatst  u  het  vliegtuig  op  de  horizontale  grond  en  duwt  u  de  linker  en  rechter  tuimelstangen  tegelijkertijd  naar  rechtsonder  volgens  de  

instructies  in  de  onderstaande  afbeelding.  Op  dit  moment  knipperen  de  voor-  en  achterindicatielampjes  snel  en  gaat  de  gyroscoop  naar  de  kalibratiestatus.  Wanneer  

het  indicatielampje  verandert  van  flits  naar  constant  licht,  is  de  kalibratie  voltooid.

Kalibreer  het  kompas  in  een  open  buitengebied  en  blijf  uit  de  buurt  van  elektromagnetische  velden  ÿ  Kalibratiekompas  voor  verstoring  van  de  
omgeving

2.  Zet  tegelijkertijd  de  afstandsbediening  aan.  Op  dit  moment  maakt  de  afstandsbediening  een  "druppel"-geluid  en  knippert  de  LED;

Zorg  er  bij  het  kalibreren  van  de  gyroscoop  voor  dat  u  het  vliegtuig  op  een  horizontaal  vlak  plaatst,  anders  heeft  dit  invloed  op  de  vlucht.

1.  De  afstandsbediening  heeft  een  ingebouwde  oplaadbare  batterij.  Wanneer  de  afstandsbediening  bijna  leeg  is,  knippert  het  waarschuwingslampje  voor  laag  

voltage  langzaam  en  maakt  de  afstandsbediening  een  druppelgeluid  om  aan  te  geven  dat  hij  moet  worden  opgeladen;

2.  Open  de  hendel,  plaats  de  mobiele  verbindingsapparatuur  en  pas  de  positie  aan  om  een  stabiele  plaatsing  van  de  apparatuur  te  garanderen

1.  Wanneer  de  afstandsbediening  is  uitgeschakeld,  houdt  u  de  fotoknop  lang  ingedrukt  (zoals  weergegeven  in  afbeelding  1)

niveau

1.  In  de  opslagstatus  van  de  afstandsbediening  is  de  eerste  stap  om  de  antenne  uit  te  vouwen  om  ervoor  te  zorgen  dat  de  antenne  verticaal  staat  en  vervolgens  
aan  de  hendel  te  draaien.

Voorzorgsmaatregelen  voor  batterijgebruik

Veelvoorkomende  problemen  en  oplossingen
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